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Pro vasi bezpecnost MULLE R@

Zakladni bezpeénostni informace ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

1 Pro vasi bezpeénost
1.1 Zakladni bezpeénostni informace
Prectéte si pozorné nasledujici bezpecnostni informace, nez zaénete produkt poprvé ovladat.
= Neobsluhuijte terminal béhem jizdy v silni¢nim provozu. Pokud chcete terminal obsluhovat,
zastavte.

= Pfedtim, neZ provedete Udrzbu nebo opravu traktoru, vzdy pferuste jeho spojeni s terminalem.

= Pfedtim, neZ zaCnete nabijet baterii traktoru, vzdy pferuste jeho spojeni s terminalem.

= Pfedtim, nez za¢nete svarfet na traktoru nebo na jednom z pfipojenych strojd, vzdy odpojte
pfivod el. proudu k terminlu.

= Neprovadéjte na produktu Zadné nedovolené zmény. Nedovolené zmény nebo nedovolené
pouzivani mizZe omezit provoz ¢i bezpecnost a ovlivnit délku Zivotnosti nebo funkci produktu.
Nedovolené zmény jsou vSechny zmény, které nejsou popsany v dokumentaci produktu.

= Dodrzujte vSechna vSeobecné uznavana bezpecnosti, primyslova, Iékafska a silniéni pravidla.

= Produkt neobsahuje zadné &asti, které Ize opravit. Neotvirejte kryt. Otevienim mliZzete zménit
tésnost plaste.

= Prectéte sindvod k obsluze zemé&délského zafizeni, které chcete Fidit pomoci produktu.

A Terminaly s GSM modemem

Pokud je terminal vybaven vestavénym GSM modemem, nevyzafuje v zapnutém stavu radiové viny.
Tyto viny mohou rusit jina zafizeni nebo poskozovat lidské zdravi.

Proto se v pfipadé terminalu s GSM modemem fidte témito pokyny:

= JestliZze nosite Iékarsky pfistroj, zeptejte se Iékare nebo vyrobce pfistroje, jak pfedchazet
rizikim. Lékarské pfistroje, jako napf. kardiostimulatory nebo naslouchadla, mohou citlivé
reagovat na radiové viny vysilané vestavénym GSM modemem.

= Jestlize nosite kardiostimulator, udrzujte terminal v dostate¢né vzdalenosti od néj.

= V blizkosti Eerpacich stanic, chemickych zafizeni, zafizeni na bioplyn nebo v jinych mistech, na
kterych mohou vystupovat hoflavé plyny nebo pary, vypnéte terminal. Tyto plyny by se mohly
vznitit od jiskry a explodovat.

= UdrZujte mezi GSM anténou a télem minimalni vzdalenost 20 cm (8 palcd).

= Nikdy nezapinejte terminal v letadle. Zajistéte, aby se béhem letu nemohl nechténé zapnout.

= Nikdy nepfipojujte terminal pfes sitovy zdroj k vefejné napéjeci siti. Pouzivejte vyhradné
automobilovou baterii.

A Pouzivani kamery

Kamera slouzi vyhradné ke sledovani funkci stroje v pracovnich oblastech, které nejsou relevantni
pro bezpeénost zemédélského stroje.

Obraz z kamery se mUze v nékterych situacich zobrazovat na obrazovce se zpozdénim. Zpozdéni

Proto dodrzuijte tyto pokyny:
= nepouzivejte kameru jako pomucku pfi fizeni vozidla ani v silniénim provozu, ani na soukromém
pozemku.
= NepouZzivejte kameru ke sledovani silniéniho provozu ani pfi vjizdéni do oblasti kfizeni.
= NepouZzivejte kameru jako couvaci kameru.
= Nepouzivejte kameru jako vizualni pomUcku pfi fizeni stroje, zejména kdyz mize zpozdéna
reakce vyvolat nebezpedi.

8 V12.20200609 30322537-02-CS
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1.2

1.3

Pro vasi bezpecnost

PouZziti k uréenému ucelu

= Pouzivani kamery vas nezbavuje povinnosti fadné péce spocivajici v zajisténi bezpecnosti pfi
obsluze stroje.

Pouziti k uréenému ucelu
Terminal slouzi k obsluze zemédélskych strojii vybavenych ISOBUS jobrechnery.
Mezi pouZiti k uréenému Ucelu patfi také dodrzeni podminek provozu a oprav, ur€enych vyrobcem.

Viyrobce neruci za Zadné vécné Skody ¢i zranéni, vzniklé nedodrZenim téchto pokynd. VSechna rizika
za pouziti, které neni v souladu s uréenym Uéelem, nese pouze uZivatel.

Musi byt dodrZeny pfislusné bezpecnostni pfedpisy, stejné jako dal$i vSeobecné uznavana
bezpecnosti, primyslova, Iékafska a silni¢ni pravidla. Vyrobce neruci za neopravnéné zmény
zafizeni.

Struktura a vyznam vystrah

VSechna bezpecnostni opatfeni, ktera najdete v tomto navodu k obsluze, se tvofi podle nasledujiciho
VZOru;

/\ VAROVANI

Toto signaini slovo oznacuije stfedni riziko ohroZeni, které mize mit za nasledek smrt &i tézké
ublizeni na zdravi, pokud mu nezabréanite.

/\ POZOR

Toto signélni slovo oznaCuije rizika, ktera mohou mit za nésledek lehka nebo stfedné tézka télesna
zranéni, pokud jim nezabranite.

Priklad

30322537-02-CS

UPOZORNENI

Toto signalni slovo oznaCuije rizika, ktera mohou mit za nésledek vécné Skody, pokud jim
nezabranite.

Existuji ¢innosti, které musi byt provedeny v nékolika krocich. Pokud je jeden z téchto krokd rizikovy,
zobrazi se bezpeénostni opateni pfimo u navodu k manipulaci.

Tato bezpe€nostni opatieni stoji vzdy pfimo pred rizikovym krokem Cinnosti a jsou vyznagena tuénym
pismem a odpovidajicim signélnim slovem.

1. UPOZORNENI! Toto je upozornéni. Varuje Vas pred rizikem, které vznika pfi nasledujicim
kroku.

2. Riskantni krok.

V12.20200609 9
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Vybér soucastek

Odpovédnost uzivatele
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Likvidace

Po pouZiti zlikvidujte tento produkt v souladu se zakony EU o likvidaci elektronického
odpadu, které plati ve VaSem staté.

Pokyny k dovybaveni

Pokyn k dodateéné instalaci elektrickych a elektronickych zafizeni popi. soucasti

Dnesni zemédélské stroje jsou vybaveny elektronickymi soucastkami a dily, jejichz funkce mize byt
ovlivnéna vysilanim elektromagnetickych vin jinych zafizeni. Takové ovliviovani mdze vést k
ohroZeni osob, které nerespektuji nasledujici bezpec¢nostni opatfeni.

Pfi vybéru soucastek dbejte predevsim na to, aby dodate¢né instalované elektrické a elektronické
¢asti odpovidaly smérnici EMK 2004/108/ES v platném znéni a nesly oznaceni CE.

Pfi dodate¢né instalaci elektrickych a elektronickych zafizeni popf. soucasti stroje s pfipojenim k siti
vozidla musite na vlastni zodpovédnost zkontrolovat, zda instalace nezplsobuje poruchy elektroniky
vozidla €i jinych soucastek. Toto plati pfedevsim pro elektronickeé fizent:

= elektronické regulace zdvihaciho mechanismu,

= pfedniho zdvihaciho mechanismu,

= vyvodové hfidele,

= motoru,

= pfevodovky.

Pro dodate¢nou instalaci mobilnich komunikacnich systému (napf. vysilacka, telefon) musi byt
spinény nasledujici dodate¢né pozadavky:
= Lze instalovat pouze zafizeni s povolenim podle pfedpist platnych v daném staté (napf.
Povoleni spolkového Ufadu telekomunikacnich licenci v Némecku).
= Zafizeni musi byt instalovano napevno.
= Provoz pfenosnych & mobilnich zafizeni ve vozidle je pfipustny pouze tehdy, jsou-li pfipojena k
napevno instalované vnéji anténé.
= Vysilaci ¢ast musi byt instalovana tak, aby byla prostorové oddélena od elektroniky vozidla.
= Pfi mont&Zi antény musite dbat na odbornou instalaci s dobrym uzemnénim mezi anténou a
vozidlem.

U kabelaZe a instalace stejné jako pfi max. odbéru proudu navic dodrzujte navod k montazi od
vyrobce stroje.

Prohlaseni o shodé EU

Timto prohlaSujeme, Ze toto pracovni zafizeni a jeho varianty stejné konstrukce spliuiji svoji
koncepci a typem a rovnéz nasim provedenim tohoto zafizeni pfi uvadéni na trh zakladni pozadavky
na bezpec€nost a ochranu zdravi podle smérnice EU €. 2014/30/EU. V pfipadé nami neschvalené
Upravy zafizeni pozbyva toto prohlaSeni platnosti.

TOUCH1200®

Pouzité harmonizované normy: EN ISO 14982:2009

V12.20200609 30322537-02-CS
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Cilova skupina tohoto navodu k obsluze

2 O tomto navodu k obsluze

2.1 Cilova skupina tohoto navodu k obsluze

Tento navod k obsluze je uréen pro osoby, které instaluji a obsluhuji terminal.

2.2 Struktura navodu k manipulaci

Navod k manipulaci Vam krok po kroku vysvétli, jak mate vykonavat urcité prace pomoci daného
produktu.

V tomto navodu k obsluze jsme k oznaceni navodu k manipulaci pouZili nasledujici symboly:

Zpusob zobrazeni Vyznam

1. Cinnosti, které musite vykonat jednu po druhé.
2,

= Vysledek €innosti.

To se stane, kdyz provedete Cinnost.

= Vysledek ndvodu k manipulaci.

Toto se stane, pokud dodrZite vSechny kroky.

M Pfedpoklady.

Pokud jsou uvedeny pfedpoklady, musite je
splnit, nez zacnete s innosti.

2.3 Struktura odkazti

Pokud jsou v tomto n&dvodu k obsluze odkazy, vypadaji vzdy nasledovné:

Priklad odkazu: [~ 12]

Odkaz poznate podle hranatych zavorek a Sipky. Cislo za Sipkou udava, na které strance zacina
kapitola, v jejimz ¢teni mOZete pokracovat.

2.4 Udaje ke sméru v tomto navodu

Vechny Udaje ke sméru uvedené v tomto n&vodu, jako napf. ,doleva®, ,doprava®“, ,dopfedu®, a
,dozadu®, se vztahuji na smér jizdy vozidla.

12 V12.20200609 30322537-02-CS
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3.2
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Popis produktu
Objem dodavky

Popis produktu

Objem dodavky

Do objemu dodavky patfi:
» Terminal TOUCH1200
= Drz&k VESA se Srouby
« Uchytka na montaz terminalu
= USB flash disk
= Néavod k montazi a obsluze
= Navod k obsluze pro aplikaci ISOBUS-TC — jako samostatny dokument.

Klavesy terminalu

Na plasti terminalu se nachazi nékolik klaves, kterymi miZete terminal ovladat.

Klavesy terminélu
@ Klavesy na pfedni strané @ Klavesy na zadni strané
Klavesy na zadni strané nemaji Zadnou
funkci.

Funkce klaves

Zapne a vypne termindl.

Provede snimky obrazovky. [— 69]

UloZi uspofadani oken. [— 29]

Zadna funkce

Zadna funkce

Zadna funkce

Zadna funkce

SERALLT:

V12.20200609
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Popis produktu MOULLER®
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Pfipojky terminélu
A TRIMBLE COMPANY
3.3 Pripojky terminalu
Prehled pfipojek
@ Volitelna pfipojka GSM pro: @ Pfipojka ETH
- GSM anténu Pripojka M12 pro:
- Ethernet
@ Pfipojka A @ Pfipojka D
Pfipojka CAN Bus pro: Pfipojka pro:
- Zakladni vybaveni ISOBUS [— 18] - analogovou kameru [— 56]
Pfipojka B @ PFipojka E se nepouziva.
Viz kapitolu: Obsazeni kolikd u pfipojky B
@ Pfipojka C @ USB pripojka pro:
Sériové pfipojeni pro: - USB flash disk [— 30]
- Piijima¢ GPS [— 32]
- modul sklonu ,GPS TILT-Module®
Lightbar [— 59]
3.4 Aplikace na terminalu
Terminal se dodava s fadou pfedem nainstalovanych aplikaci. VétSinu z nich mizete hned zacit
pouzivat. | aplikace, které nebyly aktivovany, mliZete zpravidla zkouset po dobu 50 hodin. Kdyz se
VVam aplikace bude libit, miZete u spole¢nosti Miiller-Elektronik objednat licenci a vyuzivat piné verze
dané aplikace.
PIné verze Na terminalu jsou v pIné verzi nainstalovany tyto aplikace:

* Rozhrani ISOBUS (ISOBUS-UT)
Pomoci terminalu mlzete ovladat ISOBUS jobrechnery kompatibilni s normou 1ISO11783.
Uzivatelské rozhrani k oviadani jobrechneru se zobrazi na obrazovce, jakmile jobrechner
pfipojite k zasuvce ISOBUS vozidla.
Rozhrani ISOBUS nema Zadny vlastni symbol. V nabidce je vzdy zobrazen symbol pfipojeného
jobrechneru.

o5 !
. <*- Aplikace Service.

V aplikaci Service mizete:

Konfigurovat terminal.

Aktivovat a deaktivovat dal$i aplikace.

Aktivovat licence.

Aktivovat ovladace pfipojenych zafizeni.

Nastavovat GPS.

14 V12.20200609 30322537-02-CS
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ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Zkusebni verze

30322537-02-CS

Popis produktu

Aplikace na terminalu

R

é- Aplikace ISOBUS-TC (ISOBUS-Task-Controller).
Aplikace ISOBUS-TC funguije jako rozhrani mezi aplikacemi terminalu (SECTION-Control,
TECU, VECU) a zafizenimi ISOBUS (pracovni po€ita¢, zemédélské senzory). Navic aplikace
umozfiuje pfenos dat mezi terminalem a elektronickymi databazemi poli.

Funkéni rozsah zavisi na aktivovanych licencich a konfiguraci.
Vice informaci naleznete v kapitole: Aplikace ISOBUS-TC [— 86]

ﬁ - aplikace Tractor-ECU.

Aplikace Tractor-ECU slouZi k provadéni veskerych nastaveni tykajicich se traktoru.
Muzete v ni napfiklad:

Zadat polohu pfijimade GPS.

Definovat pfijima¢ GPS jako zdroj signalu o rychlosti.

Vybrat, které signaly senzoru ma terminal pfijimat.

Sledovat rychlost, rychlost vyvodové hfidele na obrazovce.

Vice informaci naleznete v kapitole: Aplikace Tractor-ECU [— 71]

ﬁq - Aplikace Virtual ECU

Aplikace Virtual ECU je centralni stanovisté, na kterém Ize zakladat virtualni pracovni poéitace
pro stroje a zafizeni, které nekomunikuiji pfes ISOBUS.

Virtualni ECU umoznuje pouzivani aplikaci jako napf. TRACK-Leader, ISOBUS-TC a SECTION-
Control se stroji, které nejsou ISO stroje.

Vice informaci naleznete v kapitole: Aplikace Virtual ECU [— 81]

-~ - Aplikace FILE-Server
Tato aplikace slouzi ke zfizeni pamétového mista na terminalu. Toto pamétové misto mohou
pouzivat jobrechnery ISOBUS podporujici funkci FILE-Server. MozZnosti pouZiti zavisi na
jobrechneru ISOBUS.

- Kamera.
Aplikace Kamera zobrazuje na obrazovce pohled z kamery pfipojené k terminélu.

NiZe uvedené aplikace mizete vyuzivat ve zkuSebni verzi:

. g - Aplikace TRACK-Leader.

Aplikace TRACK-Leader Vam pom(ze zpracovavat pole v pfesnych, soubéZnych stopach.
Aplikace obsahuje nékolik moduld, pro které Ize rovnéz aktivovat licenci:

— SECTION-Control: Automatické spinani sekci za i¢elem minimalizace pfesahd.

TRACK-Leader AUTO: Automatické fizeni na poli.

TRACK-Leader AUTO CLAAS: Automatickeé fizeni vozidla na poli u traktord CLAAS.

TRACK-Leader TOP: Automatické fizeni na poli.

TRAMLINE-Management: Spinani kolejovych radki pomoci aktualni polohy GPS.

= ASD protokol — licence umozriuje komunikaci mezi terminalem a sériovym pfipojenym palubnim

poCitatem. Terminal zna polohu stroje na poli (GPS) a mlZze pfenaset na palubni pocitat
naplanované aplikované mnoZstvi prostfedku (z aplikacni mapy) nebo stav sekci. Mizete tak
mimo jiné pouzivat aplikaci SECTION-Control k ovladani sekei.

Vice informaci naleznete v kapitole: Pfipojeni palubniho pogitace k terminélu [— 60]
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Popis produktu MULLER®

ELEKTRONIK
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Udaje na typovém titku

= MULTI-Control - tato licence rozSifuje funkci ISOBUS-TC. Umoziuije pfifadit aplikaéni mapy k
jednotlivym davkovacim stroje.

= ME ODI - Tato licence aktivuje aplikaci ME ODI. UmoZriuje propojit terminél s internetem
pomoci ethernetu nebo bluetooth.

Volitelny software Navic mUzete aktivovat nasledujici software:
=

. S ppiikace FIELD-Nav.
FIELD-Nav - silni¢ni navigace do zemédélstvi. Mapové podklady Ize zpracovavat pfislusnym PC
programem FIELD-Nav Desktop. Timto Ize do mapovych podklad(i zahrnout vechny polni
cesty, men$i mosty a jind omezeni a zohlednit je pfi hledani trasy.
Navod k obsluze naleznete na internetovych strankach spole¢nosti Miiller-Elektronik.

agricon

- - Agricon-Plugin

Umozriuje spojeni se zemédélskymi senzory (Yara-N, P3US, P3ALS atd.) firmy Agricon.

3.5 Udaje na typovém stitku

Na zadni strané terminalu naleznete typovy Stitek ve formé nalepky. Na této nalepce naleznete
informace, podle nichZ Ize produkt jednoznacné identifikovat.

Méjte tyto Udaje pfipravené, kdyZ kontaktujete zakaznickou podporu.

Zkratky na typovém stitku

Zkratka Vyznam

SW: Verze softwaru

Instalovanou verzi softwaru najdete v ivodni masce aplikaCniho

servisu.
HW: Verze hardwaru
DC: Provozni napéti

Terminal smi byt napojen jen na napéti v tomto rozsahu.

K.-Nr.: Zakaznické Gislo

Pokud byl terminal zhotoven pro vyrobce zemédélskych strojd, zobrazi
se zde €islo produktu tohoto vyrobce zemédélskych strojd.

SN: Sériové Gislo

16 V12.20200609 30322537-02-CS



MUILLE R® Montaz a instalace

ELEKTRONIK Montaz terminalu v kabiné traktoru
A TRIMBLE COMPANY

4 Montaz a instalace

4.1 Montaz terminalu v kabiné traktoru

Abyste mohli terminal namontovat do kabiny vozidla, potfebujete drzak. Mohou to byt tyto drZaky:

Cislo vyrobku |Druh Objem Vlastnosti
dodavky
31322507 Drz&k stojanu Ano
31322508 Volitelny adaptér | Ne = Je naantoyan na drzaku 31322507
= Pro vozidla je vhodny bez sloupku B
= Montuje se kolem trubky
411 Montaz standardniho drzaku
Postup M Mate po ruce montazni sadu drzaku VESA.

1. SeSroubuijte drzak.

2. Ukotvéte drzak do CtyF Sroubovych otvord na zadni strané terminalu.

3. Uvedte drzak do pozadované polohy, napf.:

4. Ukotvéte termindl v kabiné vozidla. PouZijte k tomu napf. podkladni konzolu ME. Konzola je
soucasti dodavky zakladniho vybaveni ISOBUS.

5. Zkontrolujte, zda je terminél po montazi stabilni.

30322537-02-CS V12.20200609 17
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ELEKTRONIK

Pfipojte termindl k systému ISOBUS
A TRIMBLE COMPANY

41.2 Montaz volitelného adaptéru

Jestlize chcete terminal montovat do vozidla bez sloupku B, miizete na drzak 31322507 namontovat
adaptér. Tento adaptér mizete namontovat kolem trubky.
= Adaptér pro okrouhlé trubky, pro trubky o priméru od 20, 25 nebo 30 mm. 31322508

Postup 1. SeSroubuijte adaptér.

3. Uvedte drzak a adaptér do pozadované pozice.

4. Zkontrolujte, zda je v8echno namontovéno stabilné.

4.2 Pripojte terminal k systému ISOBUS

Pfipojenim k ISOBUS je terminal pfipojen k napajecimu napéti a je umoznéna komunikace s
ostatnimi komponenty ISOBUS.

V zavislosti na modelu traktoru k tomu budete potfebovat jiny pfipojovaci kabel.
= V traktorech dodate¢né vybavenych zakladnim vybavenim ISOBUS od spole¢nosti Miiller-
Elektronik pouzijte pfipojovaci kabel A zakladniho vybaveni ISOBUS.
= Vtraktorech, které jsou sériové vybaveny systémem ISOBUS a maji zasuvku ISOBUS v kabing,
potfebujete tento pfipojovaci kabel:
=
i a
00

d

Pfipojovaci kabel D-Sub <-> CPC ¢islo artiklu 30322541

18 V12.20200609 30322537-02-CS



MUILLE R® Montaz a instalace

ELEKTRONIK Zastréte mikro SD kartu
A TRIMBLE COMPANY

Pokud je v kabiné traktoru vice termindlt, musite v pfipadé potfeby provést takova nastaveni, abyste
umoznili oboustrannou komunikaci. Prectéte si k tomu: Pouzivani dvou terminall [— 21]

Postup 1. Pripojte 9-p6lovy konektor A zakladniho vybaveni na pfipojku A na terminalu.

2. ZaSroubuijte pevné pojistné Srouby konektoru.

4.3 Zastrcte mikro SD kartu

Mikro SD karta slouzi na terminalu jako interni pamét.
Postup SD kartu zastréite takto:

1. Vypnéte terminél a odpojte v3echny kabelové pfipojky.

- OdSroubuijte kryt na zadni strané terminalu.

- Odemknéte zajisténi SIM karty jejim opatrmym posunovanim ve

- Odklopte drzak SIM karty.

- Odemknéte zajisténi SD karty jejim opatrnym posunovanim ve

- Odklopte drzak SD karty.

- VloZte SD Kartu.

30322537-02-CS V12.20200609 19



Montaz a instalace MULLER®

VloZeni SIM karty ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

- Zaklopte drzak SD karty a zajistéte kartu.

- Zaklopte drzak SIM karty a zajistéte kartu.

- PriSroubuijte kryt na zadni strané terminalu.

= VloZili jste SD kartu.

4.4 VloZeni SIM karty

Abyste mohli pouzivat portal farmpilot, musi byt terminal vybaveny SIM kartou. Pokud portal farmpilot
nechcete pouzivat, nepotrebujete SIM kartu.

Jakou SIM kartu? SIM kartu musite zakoupit u mobilniho operatora.

Vyberte si takového operatora, ktery vam mdze zarugit dobry signal na vasich polich. Abyste mohli s
portalem farmpilot bez problému pracovat, potfebujete dobry signal.

SIM karta musi spliovat nasledujici poZzadavky:
= Musi byt schopna GPRS.
= Musi byt bez kédu PIN. Zeptejte se operatora jesté pied jejim zakoupenim.
= Smlouva musi umoziovat pfenos dat.

Postup SIM kartu zastr¢ite takto:

1. Vypnéte terminél a odpojte v3echny kabelové pfipojky.

- OdSroubuijte kryt na zadni strané terminalu.

- Odemknéte zajisténi SIM karty jejim opatrnym posunovanim ve

sméru Sipky.
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1.

- VloZte SIM kartu.

= VloZili jste SIM kartu.

4.5

Pouzivani dvou terminalt

Montaz a instalace

Pouzivani dvou terminald

1 - Odklopte drzék SIM karty.

- Zaklopte drzék a zajistéte kartu.

- PriSroubuijte kryt na zadni strané terminalu.

V nésledujici tabulce se dozvite, ktera nastaveni musite nakonfigurovat, abyste mohli pouzivat dva
terminaly, a ve kterych kapitolach jsou popsana. Udaje k terminalm v kabiné jsou bez zaruky.

Nastaveni terminalu ME a terminalu v kabiné

Mozny ucel pouziti

Nastaveni terminalu ME

Nastaveni terminalu v kabiné

Aplikace TRACK-Leader a SECTION-
Control na terminalu ME.

Ovladani pracovniho poéitace na
terminalu v kabiné.

PfihlaSeni jako ISOBUS-UT: ne [— 66]

Aktivace ISOBUS-UT (JohnDeere:
Sbérnice pracovniho zafizeni; Fendt:
terminal ISOBUS Fendt).

Deaktivace ISOBUS-TC (JohnDeere:
Ridici jednotka pro opatfeni; Fendt:
Taskcontroller).

Aplikace TRACK-Leader, SECTION-
Control a ovladani pracovniho pocitage na
terminalu ME.

PrihlaSeni jako ISOBUS-UT: ano [— 66]

Deaktivace ISOBUS-UT (JohnDeere:
Sbérnice pracovniho zafizeni; Fendt:
terminél ISOBUS Fendt).

Deaktivace ISOBUS-TC (JohnDeere:
Ridici jednotka pro opatfeni; Fendt:
Taskcontroller).

Dodateéna aktivace JohnDeere:
Greenstar, plivodné Greenstar

30322537-02-CS

V12.20200609

21




Podklady obsluhy

Zapnuti terminalu

5 Podklady obsluhy
5.1 Zapnuti terminalu
Postup Terminal zapnete takto:

MOULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

M Terminal je namontovan a pfipojen k zakladnimu vybaveni ISOBUS.

1. Stisknéte klavesu a pfidrzte ji cca 3 sekundy.

= Terminal kratce zahouka.

= Obrazovka z(stane ¢erna po dobu cca 10 sekund, dokud se na pozadi nenacte aplikace.

=> Zobrazi se spoustéci obrazovka terminalu:

= Spustili jste terminal.

5.2 Prvni uvedeni do provozu

Dal3i kroky, které musite ucinit po zapnuti terminalu, zavisi na u¢elu pouziti terminalu:

= Paralelni jizda

= Qvladani pracovnich zafizeni ISOBUS
= Automatické ovladani sekci

= ISOBUS-TC a dokumentace

V dalSich kapitolach jsou tyto pfipady popsany.

5.21 Pouzivani terminalu k paralelni jizdé

Pokud chcete terminal pouZivat k paralelni jizdé, je pro vas nejduleZitéjsi aplikace TRACK-Leader.

Dulezita nastaveni

Nastaveni Kde?

Ucel

S

Vybér ovladace GPS. Ve
& & | Oviadat | GPS [~ 32]

Standardni ovlada¢ funguije ve
vétsiné piipadd, kdy pouzijete
pfijima¢ dodany spoleénosti
ME. Abyste vSak mohli zménit
opravny signal, je tfeba
aktivovat ovladaé¢ vhodny pro
pfijima¢ GPS.

Zadejte geometrii traktoru a
aktivujte profil traktoru.

é a / Nastaveni

Viz:

- Spréava profilli traktoru [— 71]

22 V12.20200609
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5.2.2

Postup

5.2.3

30322537-02-CS

Podklady obsluhy

Prvni uvedeni do provozu

Nastaveni

Kde?

Ucel

- Geometrie traktoru [— 76]

Virtualni pracovni po€ita¢

ﬁi / Nastaveni

Aby systém znal pracovni zabér
a jiné parametry stroje, musite
pro kazdy stroj kompatibilni s
ISOBUS, se kterym pracujete,
zalozit virtualni pracovni
poditac.

Viz: Aplikace Virtual ECU [—
81]

Dal3i nastaveni musite provést v aplikaci TRACK-Leader.

Ovladani pracovniho zarizeni ISOBUS

Abyste mohli ovladat jobrechner ISOBUS s terminélem, staci pfipojit jobrechner k zadni zasuvce.
Terminal je standardné vybaven nezbytnymi licencemi.

M Je vyzadovana licence ,ISOBUS-UT*.

1. Zastrcte kabel ISOBUS pracovniho pocitate do zadni zasuvky ISOBUS.

2. Zapnéte termindl.

3. Vyckejte, dokud aplikace pracovniho pocitaCe nezkopiruje vechna relevantni data na termindl.

4. Oteviete aplikaci pracovniho poCitaCe pfes nabidku [— 26].

Terminal pro automatické ovladani sekci

Dulezita nastaveni

Nastaveni

Kde?

Komentar

Vybér ovladace GPS (volitelné).

W

d
;o / Ovladag / GPS [— 32]

Standardni ovlada¢ funguje ve
vétsiné piipadu, kdy pouzijete
piijimaC dodany spoleénosti
ME. Abyste v8ak mohli zménit
opravny signal, je tfeba
aktivovat ovlada¢ vhodny pro
pfijima¢ GPS.

Zadejte geometrii traktoru a
aktivujte profil traktoru.

o

/ Nastaveni

Viz:
- Spréava profilli traktoru [— 71]

- Geometrie traktoru [— 76]

Pfipojeni pracovniho pogitage
na ISOBUS.

Profil pracovniho pocitace v
SECTION-Control

g |/ Nastaveni / SECTION-

Viyhledejte profil a nastavte
parametr ,Model stroje”.

V12.20200609
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Postup

5.2.4

Postup

24

Podklady obsluhy

MOULLER’

Prvni uvedeni do provozu ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Nastaveni Kde? Komentar

Control Aby byla prace co nejpresnéjsi,

nastavte v3echny ostatni
parametry v profilu.

M Jsou aktivovany licence ,ISOBUS-UT*, ,TRACK-Leader" a ,SECTION-Control“.
1. ZastrCte kabel ISOBUS do zadni z&suvky ISOBUS.

N

. Zapnéte terminal.

w

. VycCkejte, dokud aplikace pracovniho pocitaCe nezkopiruje vSechna relevantni data na terminal.

g - Otevrete aplikaci TRACK-Leader pfes nabidku [— 26].

o o~

. Nakonfigurujte nastaveni z vySe uvedené tabulky.

(=2

. Spustte novou navigaci.

Dalsi postup se dozvite v navodu k obsluze k aplikaci TRACK-Leader.

Terminal pro ISOBUS-TC

Funkci ISOBUS-TC (zpracovani zakazek) mizZete pouzivat neustale nezavisle na tom, zda také
provadite paralelni jizdu, spinate sekce nebo pouze ovladate jobrechner ISOBUS. U kazdého
takového pouziti je vSak tfeba provést nejdilezitéjsi nastaveni uvedend v pfedchozich kapitolach.

Co je dulezité u ISOBUS-TC:
= Nezapomente nikdy spustit a ukongit zakazku.

= Po skonceni prace je tfeba ulozit zakazky na USB flash disk (odhlasit USB flash disk) jesté
pfedtim, nez USB flash disk vyjmete nebo na terminal pfenesete nové zakazky.

Dulezita nastaveni

Nastaveni Kde? Ugel
Nastavte pracovni rezim na f*\ Aktivuje a deaktivuje
,RozSifeny". = [ Nastaveni zpracovavani zakazek v

aplikaci ISOBUS-TC.

Pokud nechcete zalozit Zadné
zakézky, nastavte pracovni
rezim na ,Standardni”.

Zastr¢te USB flash disk s daty
zakézek nebo zakézky zalozte

bez USB flash disku.

M Je aktivovana licence ,ISOBUS-TC".

1. Zapnéte terminal.

ik

Il"

L

— ™ - Otevrete aplikaci ISOBUS-TC pres nabidku [— 26].
3. Zastréte USB flash disk s daty zakazek.
4. Spustte zakazku.
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5.3

Postup

5.4

30322537-02-CS

Podklady obsluhy

Vypnuti terminalu

Vypnuti terminalu

UPOZORNENI

Ztrata dat pfi nespravném vypnuti
Kdyz odpojite napajeci napéti bez spravného vypnuti terminalu, mize dojit ke ztraté dat.

o Pred odpojenim napajeciho napéti pockejte, az se vypne terminal. Tento proces mliZe trvat az
5 minut.

Terminal vypnete takto:

1. Stisknéte klavesu a pfidrzte je cca 3 sekundy.

= Vypnuli jste termindl.

Oblasti obrazovky

V zavislosti na pouzitém rozloZeni obrazovky [— 64]jsou usporadany jeji jednotlivé oblasti. Priklady v
této kapitole a dalSich kapitolach ukazuji uspofadani na Sifku:

Oblasti obrazovky
@ Hlavni okno @ Zahlavi ME

V této oblasti mzete ovladat obrazovku. Kdyz
se v oblasti ,hlavniho okna“ dotknete
obrazovky, provede se funkce, jejihoz
symbolu jste se dotknuli.

Ovladani zavisi na tom, ktera aplikace je
oteviena.

Dopliikové okno

Ve tfech bo¢nich, nad sebou uspofadanych
dopliikovych oknech si mizete nechat
zobrazit aplikace, které sice nemusite ovladat,
ale cheete vidét.

Nabidka

V oblasti ,nabidky“ mizete otevirat jednotlivé
aplikace.

V12.20200609

V této oblasti mohou ISOBUS jobrechnery od
spole¢nosti Miiller-Elektronik zobrazovat
shrnujici informace o stavu zemédélského
stroje.

Oblast Ize vyuzit rovnéz jako dopliikové okno.

Systémové symboly
Viz tabulku nize.
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Otevirani aplikaci

Systémové symboly

Symbol Vyznam
qﬁb Zméni jas pro den a noc.

q

Zméni usporfadani aplikaci v oknech.

=0

Nema v této oblasti Zadnou funkci.

Pokud se zobrazi v jinych oblastech, slouzi k potvrzeni.

Nemé zadnou funkci.

Nemé zadnou funkci.

Nema v této oblasti Zadnou funkci.

X 4> <

Pokud se zobrazi v jinych oblastech, slouzi ke stornovani nebo smazani.

5.5 Otevirani aplikaci
Aplikace je oteviena, kdyz se zobrazi v hlavnim okné nebo jednom z dopliikovych oken.

Postup Aplikaci otevrete takto:

1. Vyhledejte v oblasti nabidky funkéni symbol poZzadované aplikace. Napf. symbol:

2. Klepnéte na funkéni symbol aplikace:

& uivori02 swvori002

Moduly plug-in
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Pfesunuti aplikace

= Funkéni symbol aplikace v nabidce nyni o néco ztmavne. Tim poznate, Ze tato aplikace je
jiz otevfena. Od této chvile jiz aplikaci nelze otevirat z nabidky.

=> Je-li hlavni okno obsazeno, pfesune se jiz oteviena aplikace do volného doplfikového okna.
Je-li toto okno obsazeno, pfesune se jiz otevfend aplikace zpét do menu volby. Jeji symbol
bude opét svétly. V pozadi vak je mozno déle pracovat.

Presunuti aplikace

Kazdou aplikaci mizete pfesunout z hlavniho okna do jednoho z dopliikovych oken nebo do zahlavi
ME.

Takto pfesunete aplikaci z hlavniho okna do dopliikového okna:

M Otevreli jste v hlavnim okné aplikaci. Napf. aplikaci Service:

'- UTVD2.10.2 SRV V01.10.02
- E A

Moduly plug.in

o UTV02:102 SRVV01.1002

- ] A

2. Klepnéte na dopliikové okno aplikace.
= Aplikace se opét zobrazi v hlavnim okné.
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5.7 Presunuti oteviené aplikace

Aplikace miiZete pfesouvat mezi doplrikovymi okny a zahlavnim ME:
Postup Takto pfesunete aplikaci mezi dopliikovymi okny:

M Aplikace se zobrazi v dopliikovém okné:

= Doplfikové okno, ve kterém se aplikace za chvili zobrazi, je oznaéeno zelené.

2. Dejte prst pry¢ z obrazovky.
= Aplikace se nyni zobrazi v druhém doplfikovém okné:
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Podklady obsluhy

UloZeni a nacteni rozloZeni okna

Ulozeni a nacteni rozlozeni okna
RozloZeni aplikaci v oknech Ize ulozit a pozdgji nadist.

Rozlozeni ulozite takto:

1. Pridrzte klavesu “ stisknutou tak dlouho, dokud terminal dvakrat nezapipa.

= Rozlozeni bylo uloZeno.

Takto nadtete ulozené rozlozeni:

1. Stisknéte kratce klavesu: “

= RozloZeni se nadte.

Zavreni aplikace

Kdyz jsou vSechna doplrikova okna na obrazovce obsazena, mlzete aplikaci zavfit. Aplikace se
neukon€i, ale béZi dale na pozadi.

Aplikaci zaviete takto:
1. Oteviete aplikaci v dopliikovém okné.

2. Presunite aplikaci do nabidky.

Ovladani klavesnice

Abyste mohli na obrazovce psat také Cislice a texty, objevi se na obrazovce ve spravném okamziku

klavesnice.

Dulezité symboly

Symbol Vyznam
] Zméni klavesy na klavesnici.
=1 Y
124
Abc
Smaze znak.
q D Posune kurzor.
Ulozi zadani.
x Zrusi zadani.
G Zméni psani velkych a malych pismen.
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Klavesnice k zadani éislic

5.11 Pouzivani datového nosice
Terminal m0ze pracovat se dvéma typy datovych nosict:
1. S vestavénou mikro SD kartou. Tu vyuziva vétSina aplikaci jako pamét.
2. Se zastréenym USB flash diskem.

USB flash disk se vyuZiva pouze k témto Géellm:
= K pFenosu dat [— 30] mezi terminalem a PC
= K ukladani snimku obrazovky

5.11.1 Pouzivani SD karty
Aplikace terminalu ukladaji vétsinu dat [— 30] pfimo na SD kartu.

K vyméné dat mezi terminalem a stolnim pocitaéem plati pro kazdou aplikaci jiny postup. Vice
informaci naleznete v ndvodu k jednotlivym aplikacim.

5.11.2 Slozky na USB disku

Jakmile zastr¢ite USB flash disk do terminalu, vytvofi se na USB flash disku nékolik sloZek. Jiné
sloZky musite vytvafet sami.

KaZda slozka m0ze obsahovat jen urcita data, aby aplikace na terminalu mohly tato data pouzivat.
= dokumenty*

- Soubory: .txt

- Ugel: Ve slozce budou ulozeny doklady ke véem ukongenym zakazkam.
= ,FIELDNav*

- Soubory: .iio, .data

— Ugel: Ve slozce se uklada material k mapam.

- Slozka se vytvori ve chvili, kdy jste aktivovali licenci FIELD-Nav.
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= fileserver”
- Soubory: Umoznuje vSechny datové formaty.

— Ugel: Do této slozky se ukladaji soubory, které je treba importovat nebo exportovat v
aplikaci FILE-Server.

» ,GPS*
- Soubory: .txt

— Ugel: Ve slozce se ukladaji v jednom souboru polohy GPS. Diky tomu maze zakaznicky
servis rekonstruovat projetou trasu.

— Slozka se vytvori, jakmile aktivujete parametr ,Vytvofit a uloZit data®.
= ,NgStore"

- Soubory: .iio, .data

— Ugel: TRACK-Leader. Standardni slozka pro ulozené pojezdy a pole.
= ,Screencopy”

— Soubory: .bmp

— Ugel: Zde se ukladaji snimky obrazovky.

— Terminal vytvofi tuto slozku automaticky, kdyz je aktivni parametr ,Snimek obrazovky" v
nabidce ,Terminal* a vytvofili jste snimek obrazovky.

= ,SHP*

— Soubory: .dbf, .kml, .prj, .shp, .shx

— Ugel: TRACK-Leader: Po ulozeni pomoci SD karty se zde ulozi data pole. Napfiklad:
Hranice pole, zpracované plochy, souvrat atd.
ISOBUS-TC: V této sloZzce musite uloZit soubory shp.

= ,TaskData“
- Soubory: .xml

— Ugel: Slozka smi obsahovat pouze soubory XML, které pochazi z informacniho systému
kompatibilniho s ISO-XML. Aplikace ISOBUS-TC se opira pravé o tato data.

— Slozku musite vytvofit sami.

5.11.3 Zobrazeni obsahu datového nosice na terminalu
Obsah datového nosice si mizete prohlizet pfimo pfes terminal.
Postup 1. Zastr¢te datovy nosi¢ (USB flash disk nebo SD kartu) do terminalu.
2. Otevrete aplikaci ,Service*.
3. Klepnéte na ,USB 1“ nebo ,SDCard".
= Zobrazi se obsah USB flash disku.
=> Obsah SD karty se nachazi ve slozce ,ME-TERMINAL".
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Pfipojeni pfijimace GPS k terminalu
6 Pijimaé DGPS

6.1 Pripojeni pfijimace GPS k terminalu
V navodu k pfijimaci GPS naleznete informace o tom, jak pfipojit pfijima¢ GPS od spole¢nosti Miiller-

Elektronik k terminalu.

Pokud budete terminal instalovat ve vozidle, které je jiz vybaveno pfijimaem GPS a jinym
termindlem ISOBUS, je nutné:
= pfipojit signal k terminélu od spol. Miiller-Elektronik.
= Nakonfigurovat pfijima¢ GPS.
Postup Timto zpdsobem pfipojite terminal k pfijimaci GPS, ktery je jiz namontovany ve vozidle:

1. Zjistéte, jak mOZete zavést signdl pfijimace GPS do terminalu. Zplisob zavedeni signalu se lisi u
jednotlivych vozidel a pfijimadi GPS: Existuji vozidla se zasuvkou GPS v kabiné a pfijimace
GPS se sériovym vystupem nebo sériovymi vystupy k terminalu ISOBUS.

2. Provéfte, kterym kabelem muzete pfipojit GPS signal k sériové zdifce na terminalu od
spole¢nosti Mller-Elektronik.

3. Pripojte GPS signal k sériové zdifce terminalu od spoleénosti Miiller-Elektronik.

4. Nakonfigurujte pfijima¢ GPS, aby mohl komunikovat s terminalem od spole¢nosti Miiller-
Elektronik. PFislusné pokyny naleznete v nize uvedené tabulce.

5. Aktivujte na terminalu GPS ovladaé ,Standard”.

Konfigurace

Frekvence 5Hz (GPGGA, GPVTG)
1 Hz (GPGSA, GPZDA)

Ptenosovy vykon 19200 baudu

Datové bity 8

Parita ne

Zavérné bity 1

Rizeni toku neni

6.2 Zménte ovlada¢ prijimace GPS

Pfi dodani je na terminalu aktivovan ovlada¢ ,Standard®. Tento ovlada¢ musite zménit, kdyz chcete
zménit konfiguraci pfijimace GPS, napf. pokud chcete zménit opravny signal. V tomto pfipadé je
tfeba vybrat ovlada¢, ktery je vhodny pro dany pfijima¢ GPS.

Dostupné ovladace

Nazev ovladace Pfijimaé¢ GPS

deaktivovan Neni pfipojen Zadny pfijima¢ GPS.
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Nazev ovladace Prijima¢ GPS

A100, A101 Ovladace pro pfijimae GPS A100 a A101, pokud jsou pfipojeny k
sériovému rozhrani.

AG-STAR, SMART-6L Ovladace pro pfijimae GPS AG-STAR a SMART-6L, pokud jsou
pfipojeny k sériovému rozhrani.

PSR CAN Viyberte tento ovlada¢, pokud je k pracovnimu podéitadi fizeni PSR
pfipojen pfijima¢ GPS. Signaly budou na terminal pfenaseny pres
kabel CAN. Pfijima¢ se konfiguruje pfimo v aplikaci PSR.

Méjte na paméti, Ze tento ovlada¢ nemdizete pouZivat spolecné s
externi navigacni listou Lightbar.

Standard Ovladaé pro neznamé pfijimace GPS, pokud jsou pfipojeny k
sériovému rozhrani.

Tento ovladaé je aktivovan standardné. Pfipojeny pfijimaé GPS
pfitom nelze konfigurovat.

TRACK-Leader AUTO® Viyberte tento ovladag¢, pokud je k pracovnimu poditadi fizeni
TRACK-Leader AUTO® pfipojen pfijima¢ GPS.

Méjte na paméti, ze tento ovladaé nemizete pouZzivat spoleéné s
externi navigacni listou Lightbar.

AG-200, NAV-900 Ovlada¢ pro pfijimace GNSS AG-200 a NAV-900. Kdyz je AG-200
pfipojen k sériovému rozhrani nebo kdyz je NAV-900 pfipojen k
ethernetovému rozhrani.

UPOZORNENI

Nespravny ovlada¢
PoSkozeni pfijimace GPS.

o Nez pfipojite pfijima¢ GPS k terminalu, vzdy aktivujte vhodny ovladac.

Postup Takto aktivujete ovlada¢:

1. < - Otevrete aplikaci Service.

N

. Klepnéte na ,Ovladace®.

w

. Klepnéte na polozku ,GPS".
= Zobrazi se nainstalované ovladace.

=N

. Klepnéte na vhodny ovladac.

@

- Potvrdte.

34

Restartujte terminal.
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Nakonfigurovani prijimace GPS

Na kazdém pfijimaci GPS je tfeba nakonfigurovat interni software. Prostfednictvim terminélu Ize
nakonfigurovat tyto pfijimace GPS:

= A100

= A101

= AG-STAR

= SMART-6L

= NAV-900

= AG-200

V8echny ostatni pfijimace GPS se konfiguruji na zakladé udaju jejich vyrobce.

Konfigurace a jednotlivé parametry, které je tfeba nakonfigurovat, se li§i podle pfijimace GPS.

Konfigurace A100 nebo A101
M Pfijima¢ GPS je pfipojen k terminalu.
M Prijima¢ GPS je pfipojen pfimo k terminalu. Mezi né se nesmi pfipojovat Zadna pfidavna
zafizeni jako napf. externi navigacni lista Lightbar nebo modul naklonu.
™M Ovlada¢ ,A100, A101“ je aktivovan.
Q/
1. L& — Oteviete aplikaci Service.

2. Klepnéte na polozku ,GPS*.
=> Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni“.
= U prvni konfigurace se zobrazi toto hlaseni: ,Byl rozpoznan pfijima¢ GPS. Nadist
konfiguraci?*

3. Pro potvrzeni klepnéte na ,Ano“. Pro stornovani klepnéte na ,Ne“.
= Terminal nacte aktuélni konfiguraci pfijimace GPS.
= Nyni vidite vSechny konfigurovatelné parametry.

4. Nakonfigurujte tyto parametry. Mozné parametry se dozvite na nésledujicich strankach.

@

Pfipojte opét vSechna pfidavna zafizeni, ktera jste pro konfiguraci odpojili.

Parametry ,Satelit 1“ a ,,Satelit 2“
Satelit 1 — primarni satelit DGPS. Pfijima¢ DGPS se nejprve spojuje s timto satelitem.

Satelit 2 — sekundarni satelit DGPS. Pfijima¢ DGPS se s timto satelitem spoji teprve v pfipadé
poruchy primarniho satelitu.

Jaky satelit vyberete, zavisi na tom, ktery satelit je v daném okamziku ve VaSem regionu nejlépe
dostupny.
= Auto”
Software si automaticky vybere nejlepsi satelity v daném okamziku.
= Nézev satelitu.
Jaké satelity se zde zobrazi, zavisi na tom, ktery ovlada€ a ktery opravny signal jste aktivovali.

Parametr ,Rizeni“

Tento parametr aktivuje v pfijimaci GPS podporu automatického fizeni.
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Parametr ,Rizeni“ je tfeba nakonfigurovat v piipadé, kdy sviij stavajici pfijima¢ GPS chcete pfipajit k
pracovnimu pocitaci fizeni.
= ,bez automatického fizeni*
Deaktivuje podporu automatického fizeni.
= ,TRACK-Leader TOP*
Aktivuje podporu automatického fizeni s TRACK-Leader TOP.
= ,TRACK-Leader AUTO"
Aktivuje podporu automatického fizeni s TRACK-Leader AUTO.

Parametr ,,Opravny signal“

Druh opravného signalu pro pfijima¢ GPS.
= ,WAAS/EGNOS*
Opravny signal pro Evropu, Severni Ameriku, Rusko a Japonsko.
= E-DIF*
Interni vypoCet opravnych dat.
Funguije jen se zvlaStnim provedenim pfijimate DGPS A100 s Cislem artiklu 30302464.
Spolecnost Miiller-Elektronik tento pfijimac jiz neprodava.

Parametr ,,Modul naklonu*
Pod timto parametrem se konfiguruje modul néklonu GPS modulu TILT.

Modul naklonu si mUzete objednat u spoleénosti Miiller Elektronik pod nasledujicim ¢islem artiklu:

30302495.
6.3.2 Konfigurace AG-STAR
Postup ™M Piijima¢ GPS je pfipojen k terminalu.

M Prijima¢ GPS je pfipojen pfimo k terminalu. Mezi né se nesmi pfipojovat Zadna pfidavna
zafizeni jako napf. externi naviga¢ni lista Lightbar nebo modul néklonu.

M Ovlada¢ ,AG-STAR, SMART-6L" je aktivovan.
Q. /
1. 745N Oteviete aplikaci Service.
2. Klepnéte na polozku ,GPS*.
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni“.
= U prvni konfigurace se zobrazi toto hlaseni: ,Byl rozpoznan pfijima¢ GPS. Nadist
konfiguraci?*

3. Pro potvrzeni klepnéte na ,Ano“. Pro stornovani klepnéte na ,Ne“.
= Terminal nacte aktuélni konfiguraci pfijimace GPS.
= Nyni vidite vSechny konfigurovatelné parametry.

4. Nakonfigurujte tyto parametry. Mozné parametry se dozvite na nasledujicich strankach.

@

Pfipojte opét vSechna pfidavna zafizeni, ktera jste pro konfiguraci odpojili.

Parametry ,Satelit 1“ a ,,Satelit 2“
Satelit 1 — primarni satelit DGPS. Pfijima¢ DGPS se nejprve spojuje s timto satelitem.

Satelit 2 — sekundarni satelit DGPS. Pfijima¢ DGPS se s timto satelitem spoji teprve v pfipadé
poruchy primarniho satelitu.
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Jaky satelit vyberete, zavisi na tom, ktery satelit je v daném okamzZiku ve Vasem regionu nejlépe
dostupny.
= Auto”
Software si automaticky vybere nejlep$i satelity v daném okamziku.
= Nézev satelitu.
Jaké satelity se zde zobrazi, zavisi na tom, ktery ovlada¢ a ktery opravny signal jste aktivovali.

Parametr ,,Rizeni“
Tento parametr aktivuje v pfijimaci GPS podporu automatického fizeni.

Parametr ,Rizeni“ je tfeba nakonfigurovat v pFipadé, kdy svij stavajici pijimac GPS cheete piipojit k
pracovnimu poditaci fizeni.
= ,bez automatického fizeni*
Deaktivuje podporu automatického fizeni.
= ,TRACK-Leader TOP*
Aktivuje podporu automatického fizeni s TRACK-Leader TOP.
» ,TRACK-Leader AUTO"
Aktivuje podporu automatického fizeni s TRACK-Leader AUTO.

Parametr ,,Opravny signal“

Druh opravného signalu pro pfijima¢ GPS.
= ,EGNOS-EU"
= WAAS-US"
= ,MSAS-JP*
= ,EGNOS-EU + GLIDE"
= ,WAAS-US + GLIDE"
= ,MSAS-JP + GLIDE"
= ,GPS/GLONASS GLIDE 1
= ,GPS/GLONASS GLIDE 2°

Pokyny k GLIDE

JestliZe jste vybrali opravny signal GLIDE, mé&jte na paméti tyto pokyny:
= P¥ijizdé po silnici vypnéte pfijima¢ DGPS.
= Po spusténi systém potiebuje vzdy cca 5 minut, aby piné nabéhl. Pockejte po tuto dobu na poli,
které chcete zpracovat, a teprve poté za€néte pracovat.
= Dbejte, aby pfijima¢ DGPS neztratil pfi praci signal GPS. Pokud se ztrati signal, mze dojit k
restartovani GLIDE. Tim vzniknou odsko&ené stopy.
Parametr ,Modul naklonu*
Pod timto parametrem se konfiguruje modul néklonu GPS modulu TILT.

Modul naklonu si miizete objednat u spole¢nosti Miller Elektronik pod nasledujicim &islem artiklu:
30302495.

Konfigurace SMART-6L
M Pfijima¢ GPS je pfipojen k terminlu.
M Piijima¢ GPS je pfipojen pfimo k terminalu. Mezi né se nesmi pfipojovat Zadna pfidavna
zafizeni jako napf. externi navigacni lista Lightbar nebo modul néklonu.
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M Ovlada¢ ,AG-STAR, SMART-6L" je aktivovan.
Q. /
1. V4o Otevrete aplikaci Service.
2. Klepnéte na polozku ,GPS".
=> Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni®.
= U prvni konfigurace se zobrazi toto hlaSeni: ,Byl rozpoznan pfijimaé GPS. Nadist
konfiguraci?*

3. Pro potvrzeni klepnéte na ,Ano“. Pro stornovani klepnéte na ,Ne“.
= Terminal nacte aktualni konfiguraci pfijimace GPS.
= Nyni vidite vSechny konfigurovatelné parametry.

4, Nakonfigurujte tyto parametry. MoZné parametry se dozvite na nésledujicich strdnkach.

(3, ]

. Pripojte opét vSechna pfidavna zafizeni, ktera jste pro konfiguraci odpajili.

Parametry ,Satelit 1“ a ,,Satelit 2
Satelit 1 — primarni satelit DGPS. Pfijima¢ DGPS se nejprve spojuje s timto satelitem.

Satelit 2 — sekundarni satelit DGPS. Pfijima¢ DGPS se s timto satelitem spoji teprve v pfipadé
poruchy primarniho satelitu.

Jaky satelit vyberete, zavisi na tom, ktery satelit je v daném okamziku ve VaSem regionu nejlépe
dostupny.
= Auto”
Software si automaticky vybere nejlep$i satelity v daném okamziku.
= Nézev satelitu.
Jaké satelity se zde zobrazi, zavisi na tom, ktery ovlada¢ a ktery opravny signal jste aktivovali.

Parametr ,,Rizeni“
Tento parametr aktivuje v pfijimaci GPS podporu automatického fizeni.

Parametr ,Rizeni je tfeba nakonfigurovat v piipadé, kdy sviij stavajici pfijima¢ GPS chcete pfipajit k
pracovnimu pocitaCi fizeni.
= ,bez automatického fizeni*
Deaktivuje podporu automatického fizeni.
= ,TRACK-Leader TOP*
Aktivuje podporu automatického fizeni s TRACK-Leader TOP.
» ,TRACK-Leader AUTO"
Aktivuje podporu automatického fizeni s TRACK-Leader AUTO.

Parametr ,,Opravny signal“

Druh opravného signalu pro pfijima¢ GPS.
= EGNOS/WAAS
= EGNOS/WAAS + GLIDE
= GLIDE
= RTK-radiovy (nutna licence RTK)
= RTK-GSM (nutna licence RTK)
= TerraStar (nutna licence RTK nebo pasma L)

Pokyny k GLIDE

Jestlize jste vybrali opravny signal GLIDE, méjte na paméti tyto pokyny:
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= P¥ijizdé po silnici vypnéte pfijima¢ DGPS.
= Po spusténi systém potfebuje vZdy cca 5 minut, aby plné nabéhl. Pockejte po tuto dobu na poli,
které chcete zpracovat, a teprve poté zacnéte pracovat.
= Dbejte, aby pfijima¢ DGPS neztratil pfi praci signal GPS. Pokud se ztrati signal, mize dojit k
restartovani GLIDE. Tim vzniknou odsko&ené stopy.

Informace k opravnému signalu TerraStar

Jestlize jste vybrali opravny signal , TerraStar*, méjte na paméti tyto pokyny:

= Existuji dva rizné opravné signaly TerraStar: TerraStar-C a TerraStar-L. Tyto signaly se v
zasadé li8i riznou presnosti.

= Presnost je k dispozici cca 5 az 10 minut po zapnuti pfijimae DGPS pod Sirym nebem.

= Jestlize signal GPS vypadne v dlsledku zastinéni budovami nebo stromy, obnovi se plna
presnost nejpozdéji po cca 5 minutach. Proto byste se méli v maximalni mozné mife vyvarovat
jizdé podél fady stromi nebo budov.

= Béhem konverze byste neméli hybat s GPS pfijimacem ani s vozidlem a neméli byste rovnéz
ménit lokalitu.

Parametr ,Pfenosova rychlost prijimace Port B¢
Zobrazi se jen v pfipadé, kdy byl vybran opravny signal ,Radio RTK".

Jestlize pouzivate pfijima¢ GPS s radiovym modemem ciziho vyrobce, je tfeba v nékterych pfipadech
upravit pfenosovou rychlost. Pfenosova rychlost musi v téchto pfipadech odpovidat rychlosti
radiového modemu. Pfenosova rychlost radiového modemu spoleénosti Miller-Elektronik €ini vzdy
19 200 baudd.

Parametr ,,Oprava pii vypadku RTK“

Tento parametr potfebujete jen v pfipadé, Ze pouzivate pfijima¢ s automatickym fizenim.
= ,automaticky*
Parametr je aktivni.
Pfi vypadku RTK dochazi k odchylce mezi aktualni polohou vozidla a pozici GPS.
Pokud je parametr nastaven na ,automaticky”, zabranite tim jizdé vozidla pfimo do nové pozice
GPS. K nové pozici GPS se misto toho pfiblizuje postupné. Diky tomu v pfipadé vypadku RTK
nedojde k vyraznému odskoCeni stopy.
Jakmile bude signal RTK opét k dispozici, bude se vozidlo opét postupné blizit nové pozici GPS.
= deaktivovano*
Parametr neni aktivni.

Parametr ,Modul naklonu*
Pod timto parametrem se konfiguruje modul naklonu GPS modulu TILT.

Modul néklonu si miiZete objednat u spole¢nosti Miller Elektronik pod nasledujicim &islem artiklu:
30302495.

Licence RTK nebo pasma L pro pfijima¢ SMART-6L

Abyste mohli pracovat s opravnym signalem RTK, potfebujete pfijima¢ DGPS/GLONASS SMART-6L
a licenci RTK.

Abyste mohli pracovat s opravnym signalem TerraStar, potfebujete pfijima¢ DGPS/GLONASS
SMART-6L a nejméné jednu licenci pro pasmo L.
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Nakonfigurovani pfijimace GPS

Pfi zakoupeni pfijimace GPS s licenci RTK nebo pasma L se zapisuije licence spole¢nosti Miiller-
Elektronik. Tuto licenci musite sami vloZit jen pfi dodateéném néakupu.

> ./"

1. T 45N Oteviete aplikaci ,Service".

N

. Klepnéte na polozku ,GPS*.
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni”.

. Klepnéte na polozku ,Licenéni kod*.

= Zobrazi se obrazovka ,Licenéni menu®.

= Na obrazovce vidite sériové Cislo a verzi firmwaru. Potfebujete je pro objednani licenéniho
kodu.

= Pokud pouzivate opravny signal TerraStar, vidite informace k sluzbé TerraStar a datum
vyprdeni sluzby TerraStar.

= Volitelné miZete otevfit obrazovku ,Cislo modelu* a ziskat informace o aktualni aktivaci
pfijimace GPS.

Lad

- Otevrete licencéni menu.

=N

5. Zadejte licenni kod.

6. w - Potvrdte.

GSM modem pro SMART-6L

PouZijete-li pfijima¢ DGPS/GLONASS SMART-6L s GSM modemem, miizete aktualni konfiguraci
pfizpUsobit.

L, /
1. &o. Oteviete aplikaci ,Service".

2. Klepnéte na polozku ,GPS*.

3. Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni”.

4, - Otevrete konfiguracni nabidku.
5. Nakonfigurujte parametry. Vysvétleni k jednotlivym parametrim najdete v tabulce na konci této

kapitoly.

NTRﬁ . "
- Ulozte zmény.

= Zobrazi se nasledujici hladeni: ,Chcete pfenést data na modem?*
7. ,Ano“ - Potvrdte.

= Data se nactou na modem. Trva to cca 30 sekund.

Parametr

Vyznam Mozny vstup

APN

Spojeni k poskytovateli. URL nebo IP adresa poskytovatele.

Uzivatel

Jméno internetového pristupu. Toto jméno je pro | Jméno stanovené poskytovatelem U
vSechny uzivatele jednoho poskytovatele shodné. | nékterych poskytovatelli se nemusi vkladat
Zadné jméno.

30322537-02-CS
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Parametr Vyznam Mozny vstup
Heslo Heslo internetového pfistupu. Heslo je pro vSechny | Heslo stanovené poskytovatelem U
uzivatele jednoho poskytovatele shodné. nékterych poskytovatell se nemusi vkladat
Zadné heslo.
URL/IP Spojeni k datovému serveru opravnych dat. URL nebo IP adresa datového serveru

opravnych dat.

Port Port k datovému serveru opravnych dat. Cislo portu
UZivatel NTRIP Jméno k identifikaci uétu zakaznika od sluzby Pismena a cifry Pozor na velkéa / mala
oprav. pismena.
Heslo NTRIP Heslo k identifikaénimu jménu. Pismena a cifry Pozor na velka / mala
pismena.
Kotevni bod Manualni vstup zdroje opravnych dat, je mozny jen | Jméno zdroje opravnych dat / toku dat.

u spojeni GPRS.

6.3.4 Konfigurace NAV-900

Uvédomte si, Ze musite NAV-900 jako systém pro automatické fizeni vzdy nechat schvalit a
zaevidovat na oficialnich Ufadech podle pfislusnych mistnich predpist.

M Piijima¢ GPS je pfipojen k terminalu pres adaptér EXP-900L.

M Ovlada¢ ,AG-200, NAV-900“ je aktivovan.

Q. /
1. 745N Oteviete aplikaci Service.
2. Klepnéte na polozku ,GPS*.

= Zobrazi se obrazovka ,NAV-900“.

= Terminal nacte aktudlni konfiguraci pfijimaCe GPS.

3. Klepnéte na ,Nastaveni“.
= Nyni vidite vSechny konfigurovatelné parametry.

4. Nakonfigurujte tyto parametry. MoZné parametry se dozvite na nasledujicich strankach.
Parametry, které musite nakonfigurovat, zavisi na aktualnim zdroji korekce a aktuaini aktivaci.
Zobrazi se vzdy jen ty parametry, které je tfeba nakonfigurovat.

&)

. Potvrdte.

o

— Ulozte konfiguraci.

(=1

Parametr ,Frekvence*

Frekvence, na které pfijimac pfenasi svou aktualni pozici na terminal.
= S5HZz

Parametr ,Kvalita polohy“

Nastaveni kvality polohy pfijimace.
= Presnost’
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Pro préce, které vyzaduji maximalni pfesnost, ale ne bezpodmine¢né maximalni dostupnost
satelitd. Toto nastaveni je doporuceno.

= Vyvazeny*

Pro prace, které vyZaduiji jak pfimérenou dostupnost satelitd, tak i pfesnost.

= ,Dostupnost*

Pro prace, které vyzaduiji vysokou dostupnost satelitd.

Parametr ,Radar Out”

Pokud je tento parametr aktivovan, vydava pfijima¢ na radarovém vystupu impulzy, pomoci kterych je
mozné vypocitat aktualni rychlost. Pfijimaé vydava 13 000 impulz na 100 m.

Parametr ,,Pouzit polohu s kompenzaci naklonu®

Pokud je tento parametr aktivovan, koriguje se aktualni poloha pfijimace na referenéni bod.

Parametr ,Zdroj korekce*
Zdroj, ze kterého pfijimac pfijima opravna data, aby zvysil PDOP.
Seznam zdrojl korekce, ze kterého je mozno vybirat, zavisi na aktualnich licencich na NAV-900.

Podle zvoleného zdroje korekce se méni zobrazeni parametr(, které je tfeba konfigurovat.
= Autonomni*

NepouZivaji se Zadna opravna data pro zlepSeni pfesnosti. Pozice se uréuje jen ze satelitni
polohy.

,OBAS"

Jedna se bezplatné opravné sluzby na zakladé satelitniho pfenosu, napf. EGNOS, WAAS,
MSAS a GAGAN.

,RangePoint RTX"

Jedna se o téméF celosvétové dostupnou opravnou sluzbu na zakladé satelitniho pfenosu pro
pfesnosti drzeni stopy 15 cm. Neni nutnd Zadna lokalni zakladova stanice RTK ani modem.
,CenterPoint RTX Satellite

Jedna se o téméF celosvétové dostupnou opravnou sluzbu na zakladé satelitniho pfenosu pro
pfesnosti drzeni stopy 2,5 cm. Neni nutna Zadné lokalni zakladové stanice RTK ani modem.
,CenterPoint RTX Satellite fast*

Doba inicializace krat$i nez 1 minuta. CenterPoint RTX fast je k dispozici ve vybranych
regionech a nepotfebuje zadnou lokalni zakladovou stanici RTK ani modem.

,CenterPoint VRS*

Jde o0 zplisob korekce, pfi kterém se odesilaji korekce RTK prostfednictvim sité tvofené
zakladovymi stanicemi RTK a servery pfes mobilni internet do pfijimace GNSS. Je nutny externi
mobilni radiovy modem.

Vyberte tento zdroj korekce, pokud pouZivate NAV-900 s modemem GX450.

,CenterPoint RTK"

Jde o0 zplisob korekce, pfi kterém se odesilaji opravna data RTK z lokalni zakladové stanice
RTK pomoci radiového spojeni do pfijimace GNSS. Je nutny bud externi radiovy nebo externi
mobilni radiovy modem.

Parametr ,SBAS+*

Satelity, které nelze korigovat pfes SBAS, se s pomoci SBAS+ pfesto pouzivaji k ur€eni pozice. Tim
se opét zvysi odolnost proti vypadku pfi odstinéni.
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Parametr ,,Korekéni satelit”
Satelit, ktery patfi k pfislusnému systému SBAS. Satelit odesila opravna data pro pfislusny region.

Pokud neni urgity korekéni satelit pravé v provozu, je tfeba zménit konfiguraci pfijimace.

=, Automaticky*

= ,EGNOS 120

= ,EGNOS 123 ASTRA-5B*
Tento korekéni satelit je v sou¢asné dobé k dispozici pro Evropu.

= ,EGNOS 124

= ,EGNOS 126"

= ,EGNOS 136 SES-5*
Tento korekéni satelit je v sou¢asné dobé k dispozici pro Evropu.

= ,MSAS 129°

= ,MSAS 137 MTSAT-2*

= ,GAGAN 127"

= ,GAGAN 128"

= ,WAAS 133"

= ,WAAS 135 GALAXY XV*

= ,WAAS 138 ANIKF1 R"

= UzZivatelsky definovany*
Zobrazi se fadek, do kterého mlzete zadat ID poZadovaného korekéniho satelitu. Mlzete zadat
pouze hodnoty, které lezi v rozsahu hodnot a které nejsou k dispozici ve vybérovém seznamu.

Parametr ,Rezim MMS*

Timto parametrem je mozné snizit poruchy na satelitnich frekvencich. K takovym porucham mize
dojit napf. kvdli poskytovatellim telekomunikaénich sluzeb.
=, Automaticky*
Poruchy se snizuji automaticky. Toto nastaveni je doporuéeno.
« ,Uzké pasmo
Pfi porude v uzkém frekvenénim pasmu se tato porucha odfiltruje.
« ,Siroké pasmo*
Pfi poruSe v Sirokém frekvenénim pasmu se tato porucha odfiltruje.

Parametr ,Vybér frekvence*

Udéava frekvenci korekéniho satelitu, kterou ma pfijima¢ pouZit.

= Automaticky"

= Asie a Pacifik"

= | Stfedni Asie”

= ,Severni Amerika*

= Evropa, Stfedni vychod a Afrika*

= Latinska Amerika*

= ,UZivatelsky definovany*
Zobrazi se dva fadky, ve kterych mlZzete zadat poZzadovanou frekvenci a vybrat poZadovanou
pfenosovou rychlost.

Parametr ,Rychly restart*

Pfi ukon&eni prace si pfijima¢ zapamatuje posledni pozici. Pfi dal8im startu pfijimace je tak pozice
rychle nalezena. Pozice pfijimace ,konverguje” rychleji.

Pokud je tato funkce aktivni, nesmi se pfijimac ve vypnutém stavu pohybovat.
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Parametr ,,Konvergenéni prahova hodnota“

Prahova hodnota, pomoci které pfijima¢ signalizuje, Ze je béhem préce dosahovano pozadované
pfesnosti. Pozice pfijimace je pak ,konvergovana®.

Parametr ,,Rezim xFill*

V rezimu xFill jsou preklenovany vypadky RTK, které mohou vznikat kvili chybé&jicimu radiovému
nebo internetovému pfipojent.

Pokud neni pfijat zadny opravny signél RTK, provadi xFill po dobu az 20 minut pfislu$né korekce.

Parametr ,,Zakladni datum“

VztaZzny systém v regionu, ve kterém se pfijima¢ pouziva.
= Automaticky"
Toto nastaveni je doporuéeno.
= ,ETRS89"
= ,GDA94"
= ,NAD83"
= ,SIRGASCOM*
- WGS84*

Parametr ,,xFill-Premium*

xFill-Premium je roz3ifeny rezim xFill, ktery neni Casové omezen na 20 minut.

Pro tento rezim je nutna dodate¢na licence.
= Automaticky”
Toto nastaveni je doporuéeno. Pfi vypadcich signall se automaticky pfepina opravny signal xFill
aRTK.
= ,Na z&kladé Casu*
Casovy Usek, ve kterém je vynuceno pouziti xFill-Premium.
Toto nastaveni m0Zze byt (¢elné na jizni polokouli pro zamezeni poruch signalu pfi vychodu nebo
zapadu slunce.
Parametr ,Adresa serveru*

URL nebo IP adresa, se kterou se navazuje spojeni se serverem opravnych dat.

Parametr ,,Cislo portu*

Port k datovému serveru opravnych dat.

Parametr ,Mountpoint*

Néazev zdroje opravnych dat nebo datového toku. Dbejte na velka a mala pismena.

Parametr ,Uzivatelské jméno“

Nézev pro identifikaci U¢tu zakaznika opravné sluzby. Dbejte pfitom na velkd a mala pismena.

Parametr ,,Heslo*

Heslo k uzivatelskému jménu. Dbejte na velka a mala pismena.

Parametr ,Radiovy modem*

Viybér pfipojeného radiového modemu.
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= ,Trimble 900 MHz*

= ,Trimble 450 MHz"

= Externi®
Toto nastaveni musite zvolit, pokud pouzivate radiovy nebo GSM modem, ktery neni vyrobkem
spole¢nosti Trimble.

Parametr ,ID sité“

Zadejte ID sité, se kterou ma radiovy modem Trimble 900 MHz pracovat.

Parametr ,Radiovy rezim“

Pienosovy reZim, ktery pouZiva radiovy modem Trimble.
= ,PCCEOT 4800
= ,PCCEOT 9600
= ,TRIMTALK V1 pfi 4800
= ,TRIMTALK V1 pfi 8000
= ,TRIMTALK V1 pfi 9600

Parametr ,Pfenosova rychlost*

Nastaveni rychlosti, kterou externi radiovy modem vysila data na NAV-900.
= ,4800°
= ,9600°
= 19200
= 38400
= 57600
= 115200

Parametr ,,Parita“

Nastaveni paritniho bitu pfenosu dat.
= Licha"
=, Suda”
« ,Z&dna"

Parametr ,,Stop bit*

Nastaveni stop bitu pfenosu dat.
= 1 bit"
= 2 bity"

Parametr ,,Externi korekéni protokol (vstup)“

Vybér korekéniho datového protokolu, kterym komunikuje externi radiovy modem.
= ,RTCM3"
= ,CMR*

Parametr ,,Vystup dat*

Vybér datového toku, ktery ma byt k dispozici na rozhrani mezi externim radiovym modemem a NAV-
900.

= NMEA"

= Zadny*
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Parametr ,Filtr zakladové stanice RTK“

ID zakladové stanice, pro kterou je aktivovan pfijem opravnych dat.

Parametr ,,Zakladova stanice CMR ID*

Referenéni ID zakladovych stanic, ze kterych jsou vyhradné pfijimana opravna data.

Pfenos licenci
Muzete ziskat dodatecné licence pro aktivaci dalSich funkci a tfid pfesnosti pfijimace.
Potfebné licence ziskate u spolecnosti Miller-Elektronik nebo u Vaseho prodejce.
M Dodatecné licence jsou k dispozici na USB disku. Nazev souboru musi vzdy zaéinat sériovym
Cislem pfijimace.
1. ZastrCte USB disk do terminélu.
.

&
2, }O - Otevrete aplikaci Service.
3. Klepnéte na polozku ,GPS".

4. Klepnéte na ,Nastaveni®.

I
; (5]

6. Eia — Spustte pfenos licenci.

— Otevrete seznam licenci.

7. Pockejte na dokonceni pfenosu licenci.
8. Spustte terminal znovu, jakmile jste k tomu vyzvani.

= Nyni m0zete pfijima¢ pouzivat s novymi licencemi.

Sprava radiovych frekvenci

Pokud pracujete s radiovym modemem Trimble 450 MHz, m{iZete si pfednastavit r(zné frekvence,
abyste mohli v pfipadé potieby tyto frekvence pfepinat.

M Radiovy modem Trimble 450 MHz je aktivovan. [— 43]

.

1. 2‘ — Otevfete aplikaci Service.
2. Klepnéte na polozku ,GPS*.
3. Klepnéte na ,Nastaveni®.
b,
4. 7 —Oteviete seznam radiovych frekvenci.

— Pfidejte pozadovanou radiovou frekvenci.

— Zméfite nebo vymaZte volitelné radiové frekvence.

— Aktivujte pozadovanou funkci.

L <N+

- Opustte obrazovku.

V12.20200609 45



Postup

46

Pfijima¢ DGPS

Nakonfigurovani pfijimace GPS

9.

1

MOULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

&)

0.,Ano" — Potvrdte.

— Preneste nova nastaveni.

Konfigurace zprav NMEA

1.

1.
8.

9
1

1
1

Zastrcte USB disk do terminalu.

K, /-..

T 4om Oteviete aplikaci Service.
Klepnéte na polozku ,GPS*.

Klepnéte na ,Nastaveni“.

nnnnn

— Oteviete konfiguraci.
= Zobrazi se obrazovka ,Vychozi konfigurace NMEA®.
= Nyni vidite vSechny konfigurovatelné parametry.

Nakonfigurujte tyto parametry. Mozné parametry se dozvite na nasledujicich strankach.

S, &

ViyCkejte na dokonceni ulozZeni.

— UloZte konfiguraci.

. Potvrdte.
0. Nastavte na ovlada¢ GPS ,Standard”. [— 32]

1. V — Potvrdte.

2. Restartujte terminal.

Parametr ,,Vystup NMEA“

Aktivujte tento parametr, pokud chcete odeslat zpravy NMEA pfes sériové rozhrani pfijimace.

Parametr ,,Port*

Rozhrani pfijimace, pfes které je pfijimac spojen s terminalem.

Parametr ,,Pfenosova rychlost*

Nastaveni rychlosti sériového pfenosu.

Parametr ,,Zpravy NMEA“

Viybér zprav NMEA, které maji byt odeslany.
= ,GST

Statistika chyb pozice

= ,RMC*

Pozice, rychlost, smér, ¢as

= ZDA*

Datum a éas

= ,GSA’

VSeobecné satelitni informace

-GSV
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Podrobné satelitni informace
= VTG
Kurs a rychlost nad terénem
= ,GGA*
Cas, pozice (stuperi délky / stupefi $iFky) a aktualni stav GPS

6.3.5 Konfigurace AG-200
Postup M Prijima¢ GPS je pfipojen k terminalu.
M Ovlada¢ ,AG-200, NAV-900" je aktivovan.
QS
1. T 4on Oteviete aplikaci Service.

2. Klepnéte na polozku ,GPS".
= Zobrazi se obrazovka ,AG-200".
= Terminal nacte aktualni konfiguraci pfijimace GPS.

3. Klepnéte na ,Nastaveni*.
= Nyni vidite vSechny konfigurovatelné parametry.

4. Nakonfigurujte tyto parametry. Mozné parametry se dozvite na nésledujicich strankach.
Parametry, které musite nakonfigurovat, zavisi na aktualnim zdroji korekce a aktualni aktivaci.
Zobrazi se vzdy jen ty parametry, které je tfeba nakonfigurovat.

&)

. Potvrdte.

o

— Ulozte konfiguraci.

o

Parametr ,,Frekvence*

Frekvence, na které pfijimac pfenasi svou aktuéini pozici na terminél.
= SHZ

Parametr ,Kvalita polohy“

Nastaveni kvality polohy pfijimace.

= Presnost’
Pro prace, které vyZaduji maximalni pfesnost, ale ne bezpodmine¢né maximalni dostupnost
satelitd. Toto nastaveni je doporuceno.

= VyvéZeny*
Pro préace, které vyzaduiji jak pfiméfenou dostupnost satelitd, tak i pfesnost.

= ,Dostupnost*
Pro préace, které vyZaduji vysokou dostupnost satelitu.

Parametr ,Zdroj korekce*
Zdroj, ze kterého pfijima¢ pfijima opravna data, aby zvysil PDOP.
Seznam zdroj0 korekce, ze kterého je mozno vybirat, zavisi na aktualnich licencich na AG-200.

Podle zvoleného zdroje korekce se méni zobrazeni parametr(, které je tfeba konfigurovat.
= Autonomni“
NepouZzivaji se zadna opravna data pro zlepSeni pfesnosti. Pozice se urCuje jen ze satelitni
polohy.
= ,SBAS*
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Jedna se bezplatné opravné sluzby na zakladé satelitniho prenosu, napf. EGNOS, WAAS,
MSAS a GAGAN.

= ,ViewPoint RTX Satellite*
Je to témér celosvétové dostupna opravna sluzba na zakladé satelitniho pfenosu pro GNSS
pfijima¢ Trimble. Neni nutné Zadna lokalni zakladova stanice RTK ani modem.

Parametr ,SBAS+*

Satelity, které nelze korigovat pfes SBAS, se s pomoci SBAS+ pfesto pouzivaji k uréeni pozice. Tim
se opét zvysi odolnost proti vypadku pfi odstinéni.

Parametr ,,Korekéni satelit
Satelit, ktery patfi k pfislusnému systému SBAS. Satelit odesila opravna data pro pfislusny region.

Pokud neni ur€ity korekéni satelit pravé v provozu, je tfeba zménit konfiguraci pfijimace.

=, Automaticky*

= ,EGNOS 120

= ,EGNOS 123 ASTRA-5B*
Tento korekéni satelit je v sou¢asné dobé k dispozici pro Evropu.

= ,EGNOS 124"

= ,EGNOS 126"

= ,EGNOS 136 SES-5"
Tento korekéni satelit je v sou¢asné dobé k dispozici pro Evropu.

= ,MSAS 129°

= ,MSAS 137 MTSAT-2*

= ,GAGAN 127"

= ,GAGAN 128"

= ,WAAS 133"

= ,WAAS 135 GALAXY XV*

= ,WAAS 138 ANIKF1 R"

= UzZivatelsky definovany”
Zobrazi se fadek, do kterého mizete zadat ID poZadovaného korekéniho satelitu. Mizete zadat
pouze hodnoty, které lezi v rozsahu hodnot a které nejsou k dispozici ve vyb&rovém seznamu.

Parametr ,Rezim MMS*

Timto parametrem je mozné snizit poruchy na satelitnich frekvencich. K takovym porucham mize
dojit napf. kvdli poskytovatellim telekomunikaénich sluzeb.
=, Automaticky"
Poruchy se snizuji automaticky. Toto nastaveni je doporuceno.
« ,Uzké pasmo
Pfi porude v uzkém frekvenénim pasmu se tato porucha odfiltruje.
« ,Siroké pasmo*
Pfi poruSe v Sirokém frekvenénim pasmu se tato porucha odfiltruje.

Parametr ,Vybér frekvence

Udava frekvenci korekéniho satelitu, kterou ma pfijima¢ pouZit.
= Automaticky”
= Asie a Pacifik”
= Stredni Asie"
= ,Severni Amerika*
= ,Evropa, Stfedni vychod a Afrika"“
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,Latinska Amerika“

,UZivatelsky definovany"

Zobrazi se dva Fadky, ve kterych miizete zadat pozadovanou frekvenci a vybrat pozadovanou
pfenosovou rychlost.

Prenos licenci

MUzZete ziskat dodateéné licence pro aktivaci dal$ich funkci a tfid presnosti pfijimace.

Potfiebné licence ziskate u spole¢nosti Miiller-Elektronik nebo u Vaseho prodejce.

Postup M Dodatecné licence jsou k dispozici na USB disku. Nazev souboru musi vzdy zacinat sériovym

©o

Cislem pfijimace.

. Zastréte USB disk do terminalu.

\\> /
)'(" — Otevfete aplikaci Service.
Klepnéte na polozku ,GPS".

Klepnéte na ,Nastaveni®.

/)

— Otevrete seznam licenci.

Ef] - Spustte pfenos licenci.

Pockejte na dokonc&eni pfenosu licenci.

Spustte terminal znovu, jakmile jste k tomu vyzvéni.

= Nyni mzete pfijimaé pouZzivat s novymi licencemi.

Konfigurace zprav NMEA

Postup 1.

1.
8.

9

Zastréte USB disk do terminalu.

\\> /
)'(" — Otevfete aplikaci Service.
Klepnéte na polozku ,GPS*.

Klepnéte na ,Nastaveni“.

- Otevfete konfiguraci.
= Zobrazi se obrazovka ,Vychozi konfigurace NMEA®.
= Nyni vidite vSechny konfigurovatelné parametry.

Nakonfigurujte tyto parametry. Mozné parametry se dozvite na nasledujicich strankach.

S, &

Vyckejte na dokonéeni uloZeni.

— UloZte konfiguraci.

Potvrdte.

10. Nastavte na ovlada¢ GPS ,Standard”. [— 32]

1.

30322537-02-CS
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12. Restartujte termindl.

Parametr ,,Vystup NMEA“

Aktivujte tento parametr, pokud chcete odeslat zpravy NMEA pfes sériové rozhrani pfijimace.

Parametr ,,Port*

Rozhrani pfijimaCe, pfes které je pfijimac spojen s terminélem.

Parametr ,,Pfenosova rychlost*

Nastaveni rychlosti sériového pfenosu.

Parametr ,,Zpravy NVIEA“

Viybér zprav NMEA, které maji byt odeslany.
= ,GST*
Statistika chyb pozice
= ,RMC*
Pozice, rychlost, smér, &as
= ZDA"
Datum a ¢as
= ,GSA*
VSeobecné satelitni informace
-GSV
Podrobné satelitni informace
= VTG
Kurs a rychlost nad terénem
- ,GGA"
Cas, pozice (stuperi délky / stupefi $ifky) a aktualni stav GPS

6.3.6 Konfigurace neznamého pfijimace GPS
Postup M Piijima¢ GPS je pfipojen k terminalu.

M Pfijima¢ GPS je pfipojen pfimo k terminalu. Mezi né se nesmi pfipojovat Zadna pfidavna
zafizeni jako napf. externi naviga¢ni lista Lightbar nebo modul néklonu.

M Ovladaé ,Standard” je aktivovan.

Q/
1. T 45N Oteviete aplikaci Service.

2. Klepnéte na polozku ,GPS*.
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni“.
= U prvni konfigurace se zobrazi toto hlaseni: ,Byl rozpoznan pfijima¢ GPS. Nadist
konfiguraci?*

3. Nakonfigurujte parametr ,Pfenosova rychlost®.

4. Pripojte opét v8echna pfidavna zafizeni, ktera jste pro konfiguraci odpojili.

Parametr ,,Pfenosova rychlost"

Nastaveni rychlosti, kterou terminal vysila data k pfijimaci GPS. Parametr nastavi pfenosovou
rychlost terminalu.
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6.4 Konfigurace pfijimace GPS na automatické fizeni

Pro pouziti pfijimace GPS s automatickym fizenim jej musite nejprve k tomu konfigurovat. Pfi
konfiguraci se upravuji interni nastaveni pfijimace GPS.

Nasledujici pfijimace GPS muzete pouzivat pro automatické fizeni:
= A101

= AG-STAR

= SMART-6L

= NAV-900

Postup pfi konfiguraci aktualniho pfijimace GPS pro automatické fizeni se lisi podle daného
pfijimace.

6.4.1 Konfigurace A101, AG-STAR nebo SMART-6L na automatické fizeni

Postup Konfigurujte tedy pfijima¢ GPS pro automatické fizeni:

1. Aktivujte ovladad pro pfislusny pfijima¢ GPS [— 32] ke zfizeni spojeni mezi terminalem a
pfijimacem GPS.

2. Nakonfigurujte pfijima¢ GPS. [— 34]
3. V konfiguraci klepnéte na ,Rizeni“.

4. Zvolte automatické fizeni, které pouZijete.

5. V - Potvrdte.

6. U systémi TRACK-Leader AUTO® klepnéte na a upravte pfenosovou rychlost pfijimace
podle automatického Fizeni.
= Zobrazi se nasledujici hladeni: ,Nyni Ize pferusit spojeni s pfijimaéem GPS.*

7. ,OK"- Potvrdte.

8. Vypnéte terminal.

9. Nyni pfipojte pfijima¢ GPS ke kabelovému svazku jobrechneru fizeni.
10. Zapnéte terminal.

11. Aktivujte, podle jobrechneru fizeni, ovlada¢ ,PSR CAN* nebo ,TRACK-Leader AUTO*. [— 32]

12. - Potvrdte.
13. Restartujte terminal.
= Nyni je pfijimaC GPS nakonfigurovan pro automatické fizeni.

Ke zméné parametrd pfijimace GPS po jeho konfiguraci pro automatické Fizeni musite interni
nastaveni pfijimace GPS vrétit zpét.

Postup 1. Pfipojte pfijima¢ GPS k terminélu.
2. Aktivujte ovladag pfislusného pfijimace GPS. [— 32]

3. Restartujte terminal.
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K /-..
4, T 45N Otevrete aplikaci ,Service".
5. Klepnéte na polozku ,GPS*.

(Gogo)
oo

- Nastavte zpét pfenosovou rychlost.
Zobrazi se nasledujici hladeni: ,Chcete vynulovat rychlost pfenosu na béznou hodnotu?*

,OK" - Potvrdte.

© & N o

Restartujte terminal.
= Nyni mlzete ménit jednotlivé parametry pfijimace GPS.

= Po provedeni zmén parametrl mizete pfijima¢ GPS opét nakonfigurovat pro fizeni.

Konfigurace NAV-900 na automatické fizeni

Uvédomte si, Ze musite NAV-900 jako systém pro automatické fizeni vzdy nechat schvalit a
zaevidovat na oficialnich ufadech podle pfislusnych mistnich predpist.

NAV-900 se nemusi zvlast konfigurovat na automatické fizeni.

Pokud chcete pouZit pfijima¢ s automatickym fizenim, budete potfebovat na terminalu nasleduijici
licenci:
= TRACK-Leader AUTO®

Kromé toho budete potfebovat nasledujici licence na NAV-900. Pfislusné licence ziskate u
spoleCnosti Miiller-Elektronik nebo u Vaseho prodejce.

= EZ-Pilot Pro

= Autopilot

= CAN Autopilot to Autopilot

= CAN Autopilot

Zaznam poloh GPS

Pokud pouzivate A101, AG-STAR nebo SMART-6L, miiZete pozi¢ni data pfijimace zapisovat. To
muze byt nutné v pfipadé poruch.

M V terminalu je zastréeny USB flash disk.
K /-..

1. ﬁé\ - Oteviete aplikaci Service.

2. Klepnéte na polozku ,GPS*.

3. Klepnéte na ,GPS data".
= Zobrazi se obrazovka ,GPS data".

4. Srolujte dol.

5. Klepnéte na polozku ,Trace data"“.
= Zobrazi se obrazovka ,Trace data“.

6. Srolujte dold.

7. Zaskrtnéte hackem tlacitko ,Vytvofit a ulozit data“.
= Terminal ihned zacne zaznamenavat vSechna data. Data se ulozi na USB flash disku do
slozky ,GPS".
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= Funkce bude deaktivovana po restartu.

6.6 Konfigurace ¢idlo naklonu ,,GPS modul TILT

A100, A101, AG-STAR nebo SMART-6L muzete pouzivat s modulem naklonu ,GPS TILT-Module®. V
tomto pfipadé musite modem nakonfigurovat.

Postup M Je pfipojen modul skionu ,GPS TILT-Module*.
M Traktor stoji na rovné zemi.
M Ovlada¢ navigacni listy Lightbar je nakonfigurovan jako ,monitor-Lightbar”.

1. Jestlize jsou mezi terminalem a modulem sklonu ke kabelu pfipojena pfidavna zafizeni (napf.
externi navigacni liSta Lightbar), odpojte je. Modul sklonu musi byt s terminalem spojen pfimo.
Po konfiguraci modulu sklonu musite tato pfidavna zafizeni znovu pfipojit.

2. Zméfte odstupovou vzdalenost mezi pfijima¢em GPS a zemi, na které stoji traktor.
3. Zapnéte terminal.

N /_'
4, o Oteviete aplikaci ,Service".

5. Klepnéte na polozku ,GPS".
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni“.

6. Rolujte dolli, dokud se na obrazovce nezobrazi parametr ,Modul sklonu*.
7. Klepnéte na polozku ,Modul sklonu®.

8. Na radku ,Vyska pfijimace GPS* zadejte zméfenou odstupovou vzdalenost.

9. Klepnétena '

= HlaSeni: Zobrazi se ,Modul sklonu bude nakalibrovan.”

10. Pro potvrzeni klepnéte na ,Ano*.
= Provede se kalibrace modulu sklonu na rovné zemi.
= Po kalibraci se na fadku ,Sklon“ objevi uhel 0. Pfi kazdém naklonéni traktoru se zobrazeny
Uhel zméni.

11. Pfipojte opét vSechna pfidavna zafizeni, ktera jste pro konfiguraci odpajili.
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Konfigurace obsazeni klaves joysticku

Terminal Vam nabizi moZnost pfifazovat funkce jobrechneru ISOBUS klavesam joysticku. K tomu
musi jobrechner ISOBUS a joystick splfiovat poZadavky specifikace Auxiliary-2 podle normy
ISOBUS.

Radié této funkce aktivujete takto:

M Joystick a ISOBUS jobrechner jsou pfipojeny a podporuiji protokol Auxiliary 2.

L% Vs

& - Oteviete aplikaci Service.

=N

2. Klepnéte na ,Ovladace”.
3. Klepnéte na polozku ,Auxiliary*.
4

. Oznacte ,Auxiliary2".

o

- Potvrdte.

[=2]

. Restartujte terminal.
Obsazeni kldves nakonfigurujete takto:

M Aktivovali jste ovlada¢ ,Auxiliary 2.

Q/
1. e Oteviete aplikaci Service.
2. Klepnéte na polozku ,Auxiliary”.

3. Klepnéte na polozku ,Auxiliary Editor*.
= Pokud pracovni pocita¢ ISOBUS podporuje ovlada¢ Auxiliary 2, zobrazi se nyni seznam s
funkcemi pracovniho poditace.
= Pokud se nezobrazi zadny seznam, nebude pracovni pocita¢ ISOBUS tento protokol
podporovat.

4. Klepnéte na funkci, kterou chcete pfifadit klavese joysticku.
= Zobrazi se seznam klaves joysticku.
= Mate dv& moznosti, jak pfifadit funkci joysticku.

5. Moznost 1: Stisknéte na joysticku klavesu, které chcete pfifadit funkci.

Moznost 2: Vyberte na terminalu, které kldvese mét byt vybrana funkce pfidélena, a
potvrdte.
= Funkce se pfifadi klavese a mizete pokracovat s dal$imi funkcemi, dokud nebudete mit
pfifazeny vSechny funkce.

6. Restartujte terminal.
= Po restartu se na hlavni obrazovce zobrazi toto hla3eni: ,Potvrdte pfifazeni.” Toto hlaeni
se nyni zobrazi pfi kaZzdém restartu.

7. ,OK" - Potvrdte hlaSeni.

= Na obrazovce se zobrazi seznam s rozpoznanym pfifazenim.

8. - Potvrdte pfifazeni.
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Pfipojeni snimaci k terminalu

8 Pripojeni snimaéu k terminalu

Terminal Vam nabizi moznost pfipojit snima¢ nebo 7-pdlovou signélni zasuvku traktoru na pfipojku

30322537-02-CS

B. Diky tomu miiZete napfiklad pouZzivat signal pracovni polohy pfi paralelnim vedeni TRACK-

Leader.

Snimag pracovni polohy, ktery mlzete zakoupit u spoleénosti Miiller-Elektronik, je zakoncen

zaoblenym 3-p6lovym konektorem. K pfipojeni tohoto konektoru k terminalu potiebujete adaptérovy

kabel.

Adaptérovy kabel pro snimaé pracovni polohy ME-snima¢ Y

Adaptérovy kabel

Cislo artiklu

3-pblova na 9-pdlovou zdifku 31302499

Terminal mdZzete rovnéZ napojit na signalni zasuvku.

Kabel k signalni zasuvce

Pripojky

Spojeni

Cislo artiklu

7-pblova na 9-p6lovou
zditku

Kabel pfimo k signalni zasuvce.
Pfenasi rychlost a pracovni polohu.

30322548

Je tfeba aktivovat Cidlo pracovni polohy [— 74] a pfipadné také snimac kola [— 73] popf. radarovy
snimaé v aplikaci Tractor-ECU nebo je nakalibrovat.

V12.20200609
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Pfipojeni kamery k terminalu

9 Kamera
9.1 Pripojeni kamery k terminalu
9.1.1 Pfipojeni HQ2 kamery
Kamera HQ2 - pfipojeni Touch1200
Konektor pro pfipojeni k terminalu. @ HQ2 kamera
Pripojka D
@ Prodluzovaci kabel @ Konektor kamery
@ Pfipojeni ke konektoru kamery
Postup 1. SeSroubuijte kameru s drzakem podle popisu uvedeného v navodu k montazi vyrobce kamery.

2. Pfipojte kameru k prodluzovacimu kabelu.

3. POZOR! P¥i pokladani prodluzovaciho kabelu dbejte, aby se kabel nezlomil a nikdo o néj
nemohl zakopnout.

4. Pripojte prodluZovaci kabel k pfipojce D terminalu.
5. Ukotvéte kameru.

6. Aktivujte kameru. [— 57]
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Kamera

Aktivace kamery

9.1.2 Pripojeni NQ kamery

Kamera s adaptérovym kabelem

@ Konektor pro pfipojeni k terminalu. @ Kamera
Pripojka D
@ Pfipojeni k adaptérovému kabelu @ Konektor kamery
@ Pfipojeni k prodluzovacimu kabelu @ Pfipojeni ke konektoru kamery

Pripojte kabely k sobé podle obrazku. Déavejte pfitom pozor na délku kabelu.

POZOR! Pri pokladani kabelu dbejte, aby se kabely nezlomily a nikdo o né nemohl
zakopnout.

Polozte kabel. Zajistéte, aby kabel dosahoval k terminalu a nebyl pfi praci odtrzen.
Ukotvéte jej pfiloZzenymi svorkami.

Ukotvéte kameru. PouZijte k tomu vrtaci ablonu ze struéného navodu v bilém kartonu.
Pfipojte kameru k terminalu. PouZijte k tomu pfipojku D.

Aktivujte kameru. [— 57]

Po odpojeni kabelu od terminalu utésnéte odhaleny konektor pfilozenym gumovym tésnénim.

ktivace kamery

K aktivaci kamery je tfeba aktivovat modul plug-In ,Kamera“.

Postup 1.
2.
3.
4,
5.
6.
7.
8.
9.2 A
Postup
1.
2
3
4
30322537-02-CS

¥
& - Otevrete aplikaci Service.
. Klepnéte na polozku ,Moduly plug-in®.

. Klepnéte na polozku ,Kamera®.
= Modul plug-in se oznaci hackem.

. Restartujte terminal.
= Po restartu se v nabidce zobrazi symbol aplikace Kamera.
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5. - Otevrete aplikaci Kamera.

9.3 Obsluha kamery

Kamera slouzi vyhradné ke sledovani funkci stroje v pracovnich oblastech, které nejsou relevantni
pro bezpe€nost zemédélského stroje.

Obraz z kamery se mUze v nékterych situacich zobrazovat na obrazovce se zpozdénim. Zpozdéni

zavisi na zplisobu pouzivani terminalu a mize byt rovnéz ovlivnéno vnéjsimi faktory a pfistroji.

/\ VAROVANi

Nehoda v dlisledku zpozdéného prenosu obrazu
Rychle se pohybujici pfedméty mohou byt rozpoznany pozdé.

> Nepouzivejte kameru jako pomicku pfi Fizeni vozidla.

o Nepouzivejte kameru v silniénim provozu.

o Nepouzivejte kameru pfi vjizdéni do oblasti kfizeni.
o Nepouzivejte kameru jako couvaci kameru.

> Nepouzivejte kameru jako vizualni pomQcku pfi fizeni stroje, zejména kdyZ mize zpozdéna
reakce vyvolat nebezpedi.

Funkéni symbol Vyznam

DE. Zobrazi obraz horizontalné.
a
olsd Zobrazi obraz vertikaIng.
[

™M Pfipajili jste a aktivovali kameru.

1. - Otevrete aplikaci Kamera.
= V hlavnim okné se zobrazi pohled z kamery.

2. Klepnéte na hlavni okno.
= Na strané se zobrazi na 10 sekund funkéni symboly, kterymi mizete ovladat kameru.
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Pfipojeni externi nav. lidty k terminélu
10 Externi navigaéni lista (Lightbar)

10.1 Pripojeni externi nav. listy k terminalu

Externi navigaéni lidta je paralelni ukazatel jizdy vyrobeny spole¢nosti Miiller-Elektronik, ktery je
moZno namontovat v blizkosti ¢elniho skla.

Externi navigaéni lidta pracuje s daty polohy a vodicimi stopami, které dava k dispozici aplikace
TRACK-Leader. Proto k pouziti externi navigaéni listy potfebujete aplikaci TRACK-Leader.

@ Externi navigacni lista (Lightbar) @ Konektor pro pfipojeni k terminalu
@ Konektor pro pfipojeni GPS piijimace @ Sériové pfipojeni
10.2 Aktivace externiho prvku lightbar

Pokud jste pfipojili k terminalu externi lightbar, musite jej aktivovat.
Abyste mohli aktivovali externi lightbar, musite aktivovat jeho ovladac.

Lightbar si mizete objednat u spolecnosti Miiller-Elektronik pod nasledujicim Cislem artiklu:

30302490.
Postup %{
1. & - Otevrete aplikaci Service.

2. Klepnéte na ,Ovladace”.

3. Klepnéte na ,LightBar".
= Zobrazi se nainstalované ovladace.

4. Klepnéte na ,Lightbar*.

5. w - Potvrdte.

6. Restartujte terminal.
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11 Pfipojeni palubniho poditace k terminalu
K terminalu Ize pfipojit celou fadu palubnich pocitacti (nikoliv pocitacli ISO), které dokazou
komunikovat pfes protokol LH5000 nebo rozhrani ASD.

Ke kazdému palubnimu poéitaci, ktery Ize pfipojit, ziskate od spole¢nosti Miiller-Elektronik
odpovidajici pfipojovaci kabel. Nasi prodejci Vam radi poradi.

® @

Palubni pogita¢ @ Kabel nulovy modem

Adaptérovy kabel* Pfipojka B terminalu
Spolu se tfemi kabely k dispozici jako sada,
Cislo artiklu: 3032254800

® G

*Pokud pouzivate jako palubni po¢ita¢ Amatron3 nebo Amatron+, bude Vam stacit bézny kabel s
nulovym modemem. (Amatron3 a Amatron+ jsou palubni pocitace firmy Amazone)

Postup 1. Po pfipojeni palubniho pocitace k terminalu zalozte virtualni pracovni pocita¢ stroje. Vice
informaci naleznete v kapitole: Aplikace Virtual ECU [— 81]
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12 Tiskarna ISO

12.1 Pripojeni tiskarny ISO k terminalu
Tiskarna I1SO slouzi k tisku informaci ze zakazky 1ISO XML.

@ 9-pdlovy konektor Sub k pfipojeni na ISOBUS @ Konektor pro pfipojeni do zdifky ISO

@ Tiskarna ISO @ Konektor pro pfipojeni k terminalu
@ Zditka pro tiskarnu 1SO @ Pfipojka CAN Bus
12.2 Aktivace tiskarny ISO
K aktivaci tiskarny I1SO je tfeba aktivovat také jeji ovladac.
Postup \5'&(_'
1. L&Y - Oteviete aplikaci Service.

2. Klepnéte na ,Ovladace”.

3. Klepnéte na polozku ,ISOPrinter".
= Zobrazi se nainstalované ovladace.

4. Klepnéte na polozku ,Tiskarna ISO".

5. V - Potvrdte.

6. Restartujte terminal.
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13 Zfizeni spojeni bluetooth v Connection Center

Pokud k terminalu pfipojite médium bluetooth, m{iZete terminal propojit s jinym zafizenim bluetooth
(napf. chytrym telefonem).
Diky tomu muzete pouzivat aplikaci ME ODI (Miller Elektronik Open Data Interface) [— 16].
Postup 1. Pfipojte médium USB bluetooth k terminalu.
N /_'
V45N Otevrete aplikaci ,Service*.
Klepnéte na ,Ovladace”.

Aktivujte ovladace ,Connection Center” (Hodnota: Connection Center)

o B~ DN

Restartujte terminal.
(% /

6. &o. Oteviete aplikaci ,Service".
7. Klepnéte na,...".

8. Klepnéte na ,Connection Center".
= Zobrazi se obrazovka ,Connection Center*.

9. Klepnéte na ,Bluetooth*.
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14 Zemédeélské senzory

Zemé&délské senzory zjistuji béhem prace potfeby rostlin. V zavislosti na daném senzoru se pak
vysledek pfenasi jako poZzadovana hodnota na pracovni po¢itaé rozmetadla hnojiva nebo
postfikovace.

Terminal dokaze komunikovat se zemédélskymi senzory pfes dvé rozhrani:
= |ISOBUS - kdyz senzor komunikuje pfes ISOBUS, rozpozn4 jej terminél automaticky.
PoZadované hodnoty se pfenasi pfimo na pracovni poéitac.
= Sériovy - kdyZ senzor komunikuje pouze pfes sériové rozhrani, musite jej pfipojit k sériovému
rozhrani terminalu [— 101]. Poté musite v aplikaci Virtual ECU [— 81] zaloZit virtualni pocita¢
pro senzor. Pfed pouzitim aktivujte virtuélni pracovni pocitac.

Postup Takto pracujete se senzory ISOBUS:

1. Pripojte senzor k rozhrani ISOBUS.

2. Dodrzujte navod vyrobce senzoru. Terminal neni tfeba konfigurovat.
Postup Takto pracujete se sériové pfipojenymi senzory:

1. Pfipojte senzor k sériovému rozhrani terminalu.

2. Zalozte virtualni pracovni poéita¢ v aplikaci Virtual ECU. [— 81]

3. V parametru ,Externi palubni po¢itac” [— 82] vyberte typ senzoru.

4. Aktivujte pracovni pocitac senzoru.
= Aktivovali jste senzor.

= Terminal pfenasi vSechny pozadované hodnoty na pracovni poéita¢ ISOBUS-TC, ISOBUS a
aplikaci TRACK-Leader.

Zvlastni pripad
Pokud pracujete se strojem ve smiSeném provozu, s ISOBUS a sériové pfipojenymi snimaci, musite
dodrZet nasledujici postup:

Postup M Sériovy snimag je pfipojen na sériové rozhrani terminalu.

. Pripojte komponent ISOBUS na ISOBUS.

=

. Spustte aplikaci Virtual ECU. [— 81]

2

3. Zalozte virtudlni pracovni pocita¢ v aplikaci Virtual ECU. [— 81]

4. V parametru ,Externi palubni poéitac” [— 82] vyberte typ snimace.
5

. Aktivujte pracovni pocitaC snimace.
= Aktivovali jste snimac.

6. Vlozte konektory do uspofadani zafizeni.

= Terminal pfenasi vechny poZadované hodnoty na ISOBUS-TC, pracovni pocita¢ ISOBUS a
aplikaci TRACK-Leader.
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15 Aplikace Service

15.1 Zména jazyka
Kdyz zménite jazyk v aplikaci Service, zméni se tim jazyk vSech aplikaci a jobrechneru ISOBUS.

Pokud pfipojeny jobrechner ISOBUS nezna zvoleny jazyk, aktivuje se jeho standardni jazyk.

Postup $\/
1. & - Otevrete aplikaci Service.
= Zobrazi se Uvodni obrazovka aplikace:
v<” Service

UT SW V02.15.1200 SRV V01.15.09
- & et

Terminal Moduly plug-in Ovladaée
— () ;
- Ve ¥ 4

Objectpool Licence UsB 1
B | 4

'W 000

SDCard GPS

2. Klepnéte na polozku ,Terminal®.
= Zobrazi se seznam s parametry.

3. Prejedte prstem pres obrazovky zespodu nahoru.
=> Zobrazi se nové parametry.

4. Klepnéte na polozku ,Jazyk* (Sprache).
= Zobrazi se seznam se zkratkami dostupnych jazyka.

5. Klepnéte na zkratku svého jazyka.
= Zkratka se oznadi zelenou teckou.

6. - Potvrdte.
= Zobrazi se obrazovka ,Terminal“.

7. Restartujte terminal.

15.2 Zména formatu obrazovky

Terminal je standardné nakonfigurovan k praci v pficném formatu. Po montazi jej ale mizete zménit.

Mate na vybér mezi t€mito formaty:

n 2013-12-05 12:11:38

na Sitku
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Postup

30322537-02-CS

ii o
| ||
"

= B

o B

sl PESES

duo ISO

)
’
1. &¥ - Oteviete aplikaci Service.
= Zobrazi se Uvodni obrazovka aplikace:

.~ Service
© UTSW V02.15.1200 SRV V01.15.09
Terminal Moduly plug-in Ovladaée

— G
| — \./// I
Objectpool Licence UsB 1

d 2t

)

' g {e]o]e)

SDCard GPS

2. Klepnéte na polozku ,Terminal®.
= Zobrazi se seznam s parametry.

3. Prejedte prstem pfes obrazovky zespodu nahoru.

= Zobrazi se nové parametry.

4. Klepnéte na polozku ,Layout".
= Zobrazi se seznam s dostupnymi formaty.

5. Klepnéte na pozadovany format.
= Formét se oznaci zelenou teckou.

6. V - Potvrdte.

V12.20200609
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= Zobrazi se obrazovka ,Terminal“.

7. Restartujte terminal.

15.3 Zakladni nastaveni terminalu
K zékladnimu nastaveni patii mimo jiné: Jazyk, ¢as, mérna jednotka.

V8echna nastaveni, ktera zde provadite, plati také v ostatnich aplikacich a pfipojenych ISOBUS

jobrechnerech.
Postup f\}/_
1. & - Otevrete aplikaci Service.
= Zobrazi se Uvodni obrazovka aplikace:
-~ Service

J UTSW V02.15.1200 SRV V01.15.09
- & et
Terminal Moduly plug-in Ovladaée
= & v 4

Objectpool Licence UsB1
B 4

'W 000

SDCard GPS

2. Klepnéte na polozku ,Terminal®.
=> Zobrazi se seznam s parametry. Viz tabulku nize.

3. Pokud chcete zménit hodnotu parametru, klepnéte na poZzadovany parametr.
= Zobrazi se okno, ve kterém mizete zadat hodnotu parametru jako Eislici nebo ji vybrat ze
seznamu.

4, V - Potvrdte.
5. Restartujte terminal.

Parametr v nabidce ,,Terminal“

Nazev parametru Funkce

Jas ve dne Jas obrazovky ve dne.

Jas v noci Jas obrazovky v noci.

Osvétleni klavesnice Osvétleni tlacitek.

Hlasitost Hlasitost terminalu.

Datum Aktudlni datum.

Cas Aktualni ¢as.

Casova z6na Casovy posun vzhledem k &asu GMT.
Jazyk Jazyk aplikace na obrazovce.

Mérné jednotky Mérny systém.
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Nazev parametru Funkce

Snimek obrazovky Pokud je parametr aktivovan, mizete na terminalu vytvaret
snimky obrazovky.

Pldorys Format terminalu.

Cislo VT Parametry z ISO normy

Cislo, které ma obdrzet terminal na ISOBUS.

PfihlaSeni jako ISOBUS-VT Tento parametr aktivujte, kdyz se ma na terminélu zobrazit
pracovni pocita¢ ISOBUS. Tento parametr musi byt ve vétSiné
pfipadu aktivni. Parametr je tfeba aktivovat na nékolika
samojizdnych zemé&délskych strojich.

Pocet navigacnich tladitek Terminal poskytne v kazdé aplikaci maximalné 12 funkénich
symbold.

Kdyz k terminalu pfipojite pracovni poéita¢ ISOBUS, ktery ma na
obrazovce vice funkci, rozloZi se jeho funkéni symboly na vice
stran. Kromé toho se zobrazi navigacni tlacitka, kterymi miizete
listovat na dal3i stranu.

Timto poétem zadate, kolik tlaCitek ma slouZit k listovani mezi
vice stranami s funkénimi symboly.

Zplisob zobrazeni Zpusob zobrazeni na terminalu.

Pouzijte satelitni ¢as. Aktivujte tento parametr, pokud ma byt aktualni datum a ¢as
synchronizovan se satelitnim ¢asem.

15.4 Aktivovani a deaktivovani aplikaci

V aplikaci ,Service* muzete aktivovat a deaktivovat dalSi aplikace, které jsou nainstalované na
terminalu.

Aplikace jsou instalované v baliccich, v tzv. pluginech. Jeden plugin miiZze obsahovat vice aplikaci.

Pokud napf. jeden z plugind nechcete pouzivat, miiZete jej deaktivovat. Poté se jiz nebude v nabidce
vybéru zobrazovat.

Nazev modulu plug-in Aktivuje nasledujici aplikace

TRACK-Leader TRACK-Leader
SECTION-Control

TRACK-Leader TOP
TRACK-Leader AUTO
ISOBUS-TC Aplikace ISOBUS-TC [— 86]
Tractor-ECU Aplikace Tractor-ECU [— 71]
Kamera Na obrazovce se zobrazi obrazek pfipojené kamery.
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Nazev modulu plug-in Aktivuje nasledujici aplikace

FIELD-Nav FIELD-Nav

FILE-Server Aplikace FILE-Server [— 98]

Virtual ECU Aplikace Virtual ECU [— 81]
Postup Pluginy m{iZete aktivovat a deaktivovat takto:

1. <Y - Otevrete aplikaci Service.

2. Klepnéte na polozku ,Moduly plug-in‘.
= Zobrazi se obrazovka ,Moduly plug-in“.

3. Modul plug-in aktivujete a deaktivujete klepnutim na néj.
=> Modul plug-in je aktivovan, jakmile se pfed jeho ndzvem zobrazi hagek.

4. Restartujte terminal.

15.5 Aktivace licenci pro plnou verzi

Na terminalu je predinstalovano nékolik aplikaci, které miZete za Géelem jejich vyzkouseni pouZivat
po dobu 50 hodin. Poté se automaticky deaktivuji.

i» SECTION-Control

>
@_ 5 TRACKieader (41:25)4—@
o8

AVC FXF PMT OYT XEN CHR

—D> TRACK-Leader TOP (50:00)
AVC FXF PMT OYT XEN RID

@ VARIABLE-RATE Control (50:00)
AVC FXF PMT OYT XEN PRL

Obrazovka ,Licence”

@ Oznaceni obrazovky @ Néazev aplikace

@ Aktivované aplikace jsou oznaceny hackem. @ V zavorce vidite, jak dlouho jesté miZete
pouzivat zkuSebni verzi: v hodinach a
minutéch.

@ Aplikace bez hacku nejsou aktivovany @ 18-mistny pismenny kod aplikace

K aktivovani licence potiebujete aktivacni kli€. Ten ziskate pfi zakoupeni licence od spole¢nosti
Muiller-Elektronik.

Pokud si aktivacni kli¢ chcete vyzadat telefonicky nebo e-mailem, poskytnéte nasim zaméstnancim
tyto informace:

= Nézev aplikace, pro kterou potiebujete licenci.

= 18-mistny pismenny kéd aplikace. Kdd naleznete na obrazovce ,Licence”.

= Sériové Cislo terminalu — nachazi se na typovém Stitku na zadni strané terminalu.

» Cislo artiklu terminalu — nachazi se na typovém stitku na zadni strané terminalu.

Postup Licenci aktivujete takto:
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N
’

1. L&* - Oteviete aplikaci Service.

Klepnéte na polozku ,Licence.

Aktivaéni kli¢ objednate u spole¢nosti Miller-Elektronik pomoci 18-mistného pismenného kodu.

> @b

Klepnéte na nazev licence, kterou chcete aktivovat.
=> Zobrazi se klavesnice.

5. Zadejte aktivacni kod.

6. V - Potvrdte.
= Zobrazi se obrazovka ,Licence".

7. Restartujte terminal.

= PIna verze aplikace je nyni aktivovana.

15.6 Vytvareni snimk( obrazovky
Screenshoty jsou fotka obrazovky.

Postup 1. Zastréte USB disk do terminalu.

J
’
&Y - Otevrete aplikaci Service.

Ll

Klepnéte na polozku , Terminal“.

>

Pfepnéte parametr ,Snimek obrazovky“ na ,aktivovan®“.

. K vytvoreni snimku obrazovky stisknéte klavesu “

= Obsah obrazovky se ulozi jako graficky soubor na USB disku do slozky ,Screencopy”.

(34

15.7 Smazani do¢asnych soubort

Doc&asné soubory jsou pomocna pamét terminalu. Ukladaji se v nich doCasné grafiky &i texty.
Postupem €asu jsou tyto soubory &im dal vétsi a zpomaluji praci terminalu.

Docasné soubory mizete smazat, abyste urychlili praci terminalu.

Kdy smazat? Smazte dogasné soubory:
= Po aktualizaci softwaru pfipojeného jobrechneru.
= Pokud terminal pracuje pomaleji, nez je bézné.
= Pokud jste o to pozadani zakaznickou podporou.

Postup Doc&asné soubory smazete takto:

o5
’
1. L&* - Oteviete aplikaci Service.

L

Klepnéte na poloZku ,Objectpool”.
= Zobrazi se seznam s nazvy ISO jobrechnerd ISOBUS, jejichz grafika a texty se nachazi v
paméti terminalu. Podle symbolu poznate, ktery zemédélsky stroj jobrechner fidi.

Lad

Klepnéte na polozku Objectpool, kterou chcete smazat.

X

- Smazte Objectpool.
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= KdyZ smazete nespravny Objectpool, nic se nestane.
= Zobrazi se nasledujici hlaseni: ,Opravdu chcete smazat slozku?*

5. Pro potvrzeni klepnéte na ,Ano*.

6. Pfi dalSim restartu se nahraje aktualni pool jobrechneru.

15.8 Pouzivani rozhrani Open Data Interface

Rozhrani Open Data Interface spole¢nosti Miiller-Elektronik (ME ODI nebo ODI) je ovladag, ktery
aktivuje rozhrani k internetovym sluzbam.

Pfes toto rozhrani Ize sdilet data mezi aplikacemi terminalu a externimi poskytovali sluzeb na bazi
internetu.

Priklady: Pfenos zakazek ISOBUS-TC, zasilani pozadovanych hodnot na pracovni pocitac a.j.

15.8.1 Aktivace rozhrani ME ODI

Méjte prosim na paméti, ze ovladac pro rozhrani ME ODI musite aktivovat, kdyZ neni aktivni fadi¢
pro farmpilota.

Postup Rozhrani ME ODI aktivujete takto:

L% Vs

1. & - Oteviete aplikaci Service.

N

. Klepnéte na ,Ovladace”.

w

. Klepnéte na ,Open Data Interface”.
= Zobrazi se nainstalované ovladace.

4. Klepnéte na polozku ,ME ODI".

5. - Potvrdte.

6. Restartujte terminal.
15.8.2 Otevieni rozhrani ME ODI
Postup Rozhrani ME ODI oteviete takto:

.
<,

./..
1. "@ - Oteviete aplikaci Service.

2. Klepnéte na,...".

3. Klepnéte na ,Open Data Interface®.
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni“.

Cela konfigurace spojeni musi probihat pfes on-line datovou sluZbu. Na obrazovce ,Nastaveni* vidite
informace ke stavajicimu spojeni:
« Ugastnik - sluzby, které jsou aktualné spojeny s terminalem.
= ,Diagnoéza“ - Zde mUzete protokolovat pribéh spojeni, abyste v pfipadé chyby dokazali zjistit
pricinu.
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Aplikace Tractor-ECU

Pracovni obrazovka

16 Aplikace Tractor-ECU

16.1

16.2

30322537-02-CS

Aplikace Tractor-ECU shrnuje na terminalu vSechny informace o vozidle, ve kterém je osazen
terminal. Aplikace Traktor-ECU miiZe tyto informace predavat jinym aplikacim (napf. polohu pfijimace
GSM na TRACK-Leader nebo SECTION-Control) popf. na pfipojeny ISOBUS jobrechner (GPS signal
jako zdroj rychlosti).

V aplikaci Tractor-ECU mizete:
= Vytvofit pro kazdé vozidlo profil se specifickym nastavenim.
= Zadat, jaké snimace jsou osazeny na vozidle.
= Zadat polohu pfijimace GPS.
= Zavedeni signalu GPS ke zjisténi rychlosti na sbérnici CAN.

Pracovni obrazovka

Pracovni obrazovka
us.r::no’ |§)

Q)
@

gn 2 | g T

b h
0‘,,:1010 o-"ﬁo D 12|

o0d 00.0.0000

5
@ Zobrazeni rychlosti @ Otacky vyvodoveé hiidele
@ Zdroj rychlosti @ Pocet provoznich hodin
@ Pozice snimace pracovni polohy @ Stav snimace pracovni polohy

Sprava profill traktoru
Profily traktoru slouzi k uloZeni dileZitych znaka traktoru, na ktery je osazen terminal, na termindl.

Z toho pro Vas plynou tyto vyhody:
= M0zZete terminal pouZivat u vice traktor(i. Pfi kazdé vyméné traktoru miZete aktivovat vhodny
profil traktoru.
= | kdyz je terminal namontovan na traktoru, mdZete pro jeden traktor zalozit vice profild.

MUZete pouzit 1 az 31 profild traktoru.

Pocet profilll traktoru zavisi na vice faktorech:
» Ugelu terminalu:

- Pokud spinate pracovni zafizeni ruéné nebo pouzivate zafizeni, u kterého nezalezi na
centimetrech, staci jeden profil traktoru na jeden traktor.

- Pokud nepouzivate aplikaci TRACK-Leader ani SECTION-Control, nebudete mozna
potfebovat zadné profily traktoru.

= Cilova pfesnost:

— Pokud pracujete s aplikaci SECTION-Control a secimi stroji popf. postfikovaci ISOBUS, je
rozhodujici odstupova vzdalenost mezi pfijimacem GPS a spojenim. Proto budete
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potfebovat profil, ve kterém zméfite v geometrii odstupovou vzdalenost ke spodnimu
rameni, a profil, ve kterém zméfite odstupovou vzdalenost k vykyvnému zavésu.

= Pocet traktor( s rGznou vybavou s rliznou geometrii.

U samojizdnych strojd (napf. postfikovacl) musite pouzivat profil traktoru s timto nastavenim:
= Parametr ,Spojeni s ISOBUS-TC?" - Zajistéte spravné nastaveni tohoto parametru.
= Parametr ,Rychlost"

— GPS piijima¢ — pokud je k terminalu pfipojen GPS pifijimac a slouZi ke zjiStovani rychlosti.

— Snimac kola, radarovy snima¢ pres sbérnici CAN — pokud je k rozdélovadi signalu
pracovniho pocitate ISOBUS pfipojen snima¢ rychlosti, mizete prostfednictvim tohoto
nastaveni pouzivat zobrazeni rychlosti Tractor-ECU.

= Geometrie: U samojizdnych strojii se geometrie zpravidla zadava v pracovnim pogitadi
postfikovade. Proto nezadavejte v Tractor-ECU Z&dné odstupové vzdalenosti.

Fl’%\ OXAQ0086000C4099F1

@—“—‘-bStandardni vozidlo
- OXADD086080C4099F1

@7_" > Traktor 1

@—'—P 0XA00086100C4099F1
BQ Traktor 2

@Lbnmuooamsncnos?n
Traktor 3

BES

OxA00086200C4099F1
Traktor 4

ISO nazev profilu traktoru

(Cisla uprostred se u profill li§i)
Funké&ni symboly.

Pokud je aktivovan nejméné jeden profil
traktoru, zobrazi se jen symbol Zastavit.

@ Néazev profilu traktoru

@
®

Symbol traktoru

Stav profilu traktoru:
zeleny = profil je aktivovan;
Zluty = profil se aktivuje po restartu terminalu.

Funkéni symbol | Funkce
Vytvofi novy profil traktoru.

Aktivuje oznaceny profil traktoru.

&

Deaktivuje profil traktoru.

09“%

Otevre parametr ulozeny v profilu traktoru.

&

?.)%

Smaze profil traktoru.

o

2. Klepnéte na ,Nastaveni®.

-

- Otevrete aplikaci Tractor-ECU.
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Parametr

= Zobrazi se dostupné profily traktoru.
= Pokud je aktivovan profil traktoru, je vétSina funkénich symboll vySedla.

3. Na jedné strané mlze byt zobrazeno maximalné pét profild traktoru. Pokud chcete shiédnout
dalsi profily, pfejedte prstem po obrazovce zespodu nahoru.

4. Pokud chcete zménit profil traktoru nebo zalozit novy, musite deaktivovat aktivovany profil
traktoru.

16.3 Parametr

Post
ostup . ﬁ

. Klepnéte na ,Nastaveni®.
= Zobrazi se dostupné profily traktoru.

- Oteviete aplikaci Tractor-ECU.

N

- Pokud je aktivovan profil traktoru, deaktivujte jej.

=N

. Klepnéte na profil, ktery chcete nakonfigurovat.
= Profil se oznadi.
B

5. - Otevfete parametry oznaceného profilu traktoru.
= Zobrazi se parametry.

Nazev

Néazev profilu traktoru.

Spojeni s ISOBUS-TC?

Timto parametrem nastavite, zda ma aplikace Tractor-ECU komunikovat s aplikaci ISOBUS-TC. K
tomu se pfenasi: pocitadlo, pracovni poloha, poloha pfijimage GPS.

Tyto parametry deaktivujte jen v pfipadé, Ze je terminal pouzivan jako druhy termindl a pfijima¢ GPS
je pfipojen k jinému terminalu.

Rychlost
Konfigurovani snimace rychlosti. Snima¢ méfi rychlost.

MoZné hodnoty:
= deaktivovano*
Rychlost neméfi Zadny snimac.
= ,Snima¢ kola“
Snimag kola je pfipojen k terminélu. Je tfeba provést kalibraci snima¢ kola [— 75].
= ,Radarovy snimac"
Radarovy snimac je pfipojen k terminalu. Je tfeba provést kalibraci radarového snimace [— 75].
= Prijimac GPS*
Rychlost se pocita pomoci systému GPS.
= ,Nezndmy snima¢ pfes CAN*
Snima¢ kola nebo radarovy snimac je spojen s terminalem pfes CAN.
= ,Radarovy snimac pfes CAN“
Radarovy snimac je spojen s terminalem pies CAN.
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Parametr

= ,Snimac kola pfes CAN"
Snimac kola je spojen s terminalem pfes CAN.

Impulzi na 100 metrd

Tento parametr potfebujete jen v pfipadé, Ze zvolite jedno z nasledujicich &idel rychlosti: Snimac kola
nebo radarovy snimag. V jinych pfipadech bude kazda zde viozena hodnota ignorovana.

Pod timto parametrem se zobrazi vysledek kalibrace senzoru rychlosti. Viz:

Snima¢ pracovni polohy

Timto parametrem muzete nastavit, zda je k dispozici snimac pracovni polohy, a jak jeho signal
doséhne terminal.

Jsou tfi parametry, jejichz pomoci je mozno snimac pracovni polohy konfigurovat:
Parametr ,,Misto montaze a pfipojeni“

Mozné hodnoty:

= deaktivovan®
Pracovni polohu neméfi Zadny snimac.

= ,Vepfedu konektorem B*
Snima¢ pracovni polohy je na pfednim zvedacim Ustroji nebo na pracovnim Ustroji
namontovaném na pfednim zvedacim Ustroji. Snimac je pfipojen k terminalu konektorem B. Je
tfeba nakonfigurovat snima¢ pracovni polohy.

= ,Vzadu konektorem B*
Snima¢ pracovni polohy je na zadnim zvedacim Ustroji nebo na pracovnim Ustroji
namontovaném na zadnim zvedacim Ustroji. Snima¢ je pfipojen k terminalu konektorem B. Je
tfeba nakonfigurovat snima¢ pracovni polohy.

= ,Neznamy snima¢ pfes CAN"
Existuje jeden snimag pracovni polohy, ktery zjiStuje pracovni polohu pracovniho Ustroji. Je
pfipojen k jobrechneru ISOBUS nebo k jinému terminalu. Signal se dostane k terminalu pfes
CAN.

= ,Vepfedu pfes CAN*
Existuje jeden snimac¢ pracovni polohy, ktery zjiStuje pracovni polohu pracovniho Ustroji na Cele
vozidla. Je pfipojen k jobrechneru ISOBUS nebo k jinému terminalu. Signél se dostane k
terminalu prfes CAN.

= ,Vzadu pfes CAN*
Existuje jeden snimac pracovni polohy, ktery zjiStuje pracovni polohu pracovniho Ustroji na zadi
vozidla. Je pfipojen k jobrechneru ISOBUS nebo k jinému terminalu. Signél se dostane k
terminalu pfes CAN.

= ,TRACK-Leader AUTO"
Béhem aktivovani systému fizeni vychazi systém z toho, Ze se pracovni zafizeni nachazi v
pracovni poloze.

Parametr ,, Typ snimace“

Je-li snima¢ pracovni polohy pfipojen k terminalu konektorem B, musite terminalu sdélit, podle jakého
principu snima¢ pracuje.

Mozné hodnoty:
= ,analogovy*
Pouzivate analogovy snima¢ pracovni polohy [— 76], ktery méfi v procentech vySku
tfibodového zavéseni.
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16.3.1

Postup

30322537-02-CS

Aplikace Tractor-ECU

Parametr

= digitalni*
Pouzivate digitalni pracovni snima¢ kompatibilni se systémem ISO podle normy ISO 11786.
Snimag je pfipojen k terminalu pes signélni zasuvku.
» ,ME-snima¢ Y*
Pouzivate snima¢ pracovni polohy od spole¢nosti Miiller-Elektronik. Snima¢ je pfipojen k
terminalu.
Parametr ,,Inverze*

Terminal standardné vychazi z toho, ze se pracovni Ustroji nachazi v pracovni poloze, jestlize snimaé
pracovni polohy vysila signal. Jestlize vSak snima¢ pracovni polohy funguje obracené, musite jej zde
nastavit.

Mozné hodnoty:
= ,Ano* - pracovni Ustroji je v pracovni poloze, jestlize snima¢ neni obsazen.
= ,Ne*- pracovni Ustroji je v pracovni poloze, jestlize snima¢ neni obsazen.

Otacky vyvodové hfidele
Konfigurace snimace otacek vyvodové hfidele. Snima& méfi otacky vyvodové hfidele.

Mozné hodnoty:
= deaktivovano®
Otacky vyvodoveé hfidele neméFfi zadny snimac.
= ,Snima¢ otacek vepfedu*
Snimac otacek, ktery se nachazi na pfedni vyvodové hfideli.
= ,Snima¢ otacek vzadu“
Snimac otacek, ktery se nachazi na zadni vyvodové hfideli.

Impulzu na otacku

Pocet impulzt, které vyvodova hfidel pfedava pfes vybrany snimac otacek vyvodové hfidele na jedno
otoceni.

Vystraha - netiplna geometrie
Timto parametrem nastavite, jestli se ma zobrazit vystraha pfi neipiné konfiguraci geometrie.
Geometrie je povazovana za nelplnou, kdyz vzdalenost C [— 76] je 0 cm.

U samojizdnych strojd nebo pfi instalovaném pfijimaci GPS na pfipojeném zafizeni se nepouZzivaji
Zadné geometrie traktoru. V tomto pfipadé deaktivujte parametr, aby se zbytené nezobrazila
vystraha.

Kalibrovani snimace rychlosti

Pfi kalibrovani snimace rychlosti 100-metrovou metodou zjistujete pocet impulzd, ktery snimac
rychlosti obdrzi na 100m trase.

Pokud je Vam pocet impulz{ pro snimac¢ rychlosti znam, miiZete je rovnéz zadat rucné.

M Zméfili jste a oznacili trasu o délce 100 m. Draha musi odpovidat polnim podminkam. Musite
tedy jet pfes louku nebo pole.

M Vozidlo s pfipojenym strojem je pfipraveno ujet 100 m a nachazi se na za¢atku oznacené trasy.

M Mate k terminalu pfipojeny snimaé kola nebo radarovy snimac.
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M V parametru ,Rychlost” jste vybrali hodnotu ,Snimaé kola“ nebo ,Radarovy snimac”.

1. ﬂ - Otevrete aplikaci Tractor-ECU.
. Klepnéte na ,Nastaveni.

2
3. Oznatte vozidlo, pro které chcete nakalibrovat snima¢ rychlosti.

4. Klepnéte na

e
‘
5. Klepnéte na 6.2 .

6. Sledujte pokyny na displeji.

=> Nakalibrovali jste snima¢ rychlosti.

Kalibrovani analogového snimace pracovni polohy

Mate-li k terminalu pfipojen analogovy snimaé pracovni polohy, musite terminalu udat, od které
polohy se pracovni Ustroji nachazi v pracovni poloze.

M Mate k terminalu pfipojeny snimac pracovni polohy pfimo nebo pies signaini zasuvku.

™M V parametru ,Typ snimace" mate zvolen analogovy snimac.

1. % - Otevrete aplikaci Tractor-ECU.
2. Klepnéte na ,Nastaveni®.

3. Oznadte vozidlo, pro které chcete nakalibrovat analogovy snima¢ pracovni polohy.

_

4. Klepnéte na

5. Presurite pracovni zafizeni do pracovni polohy.

4,

6. Klepnutim na se terminal nau¢i pracovni polohu.

7. Potvrdte.

= Nakonfigurovali jste snima¢ pracovni polohy.

Geometrie traktoru

Pod polozkou geometrie traktoru chapeme sadu rozmérd vozidla.

% Geometrie traktoru | @
Hlava vidlice ﬁ;a

25
T . D
Al20 cm e
P |

| 3-bodovy, tazeny e

i €5 cm &D

Pfikladna geometrie traktoru

V12.20200609 30322537-02-CS



MULLER® Aplikace Tractor-ECU
ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

Parametr

A Odstupové vzdalenost mezi stfedem vozidla a pfijimacem GPS na levé a pravé napravé.
Pokud je pfijima¢ namontovan na levé strané, zadejte zapornou hodnotu.
UZivatel aplikace TRACK-Leader AUTO®: Poloha pfijimaCe GPS se musi zadavat a kalibrovat také v
pracovnim pocitaci fizeni. Proto jsou pole A a B zaSedla a nelze je upravit.
B Odstupova vzdalenost mezi pfijimaéem GPS a zadni napravou vozidla.
Odstupova vzdalenost mezi zadni napravou a pfipojnym nebo zavésnym bodem.
E Odstupova vzdalenost mezi zadni napravou a pfednim pfipojnym nebo zavésnym bodem.

Konfigurace typ( spojeni s traktorem

Typ spojeni se mize u jednotlivych traktor(i a pfidavnych nebo pfipojenych zafizeni liSit. Standardné
je vzdy vybran typ spojeni ,neznamy"*.

Méjte prosim na paméti, Ze pokud vyberete jiny typ spojeni nebo vice rliznych typl spojeni, nebude
jiz automatické usporadani zafizeni fungovat. Poté budete muset zafizeni uspofadat ruéné.

Existuji nasledujici typy spojeni:
= neznamy

= Kyvny zavés

= 3-bodovy, tazeny

= 3-bodovy, pfipojeny

= Pfipojny hak

= Hlava vidlice

= Pfipojny kohout

= TaZné zafizeni

= Hlava koule
Funkéni symbol | Vyznam
c@@ Pfida novy typ spojeni.
E@,& Smaze oznaceny typ spojeni.
-@} y“ Upravi oznageny typ spojeni.

P
ostup . ﬁ

- Oteviete aplikaci Tractor-ECU.

2. Klepnéte na ,Nastaveni®.
= Zobrazi se dostupné profily traktoru.
= Pokud je aktivovan profil traktoru, je vétSina funkénich symboll vySedla.
3. - Pokud chcete zménit profil traktoru nebo zaloZit novy, musite deaktivovat aktivovany
profil traktoru.
4. Klepnéte na profil traktoru, ktery chcete upravit.
&%
5. - Otevrete seznam parametrd.
= Zobrazi se parametry.
Zh
6. &ﬁ - Oteviete obrazovku Geometrie traktoru.
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Parametr

7. - Otevrete obrazovku pro konfiguraci pfedniho typu spojeni.
= Zobrazi se obrazovka ,Vepfedu - Typ spojeni*.

8. E@@ - Pridejte spojeni.

9. Vyberte typ spojeni.

10. Zadejte odstupovou vzdalenost mezi zadni ndpravou a pfednim pfipojnym popf. zavésnym
bodem.

1. V - Potvrdte.

'w’ b
12. Volitelné mizete 4 upravit nebo E&& smazat dalSi typy spojeni.
eYe- . o , .
13. - Zopakuijte postup u zadnich typu spojeni. Zadejte pfitom odstupovou vzdalenost mezi
zadni napravou a zadnim pfipojnym nebo zavésnym bodem.

14, @

= Nyni se mizete prohlédnout geometrii traktoru a zménit [— 78] ji.

- Ukoncete zadani.

Konfigurace geometrie traktoru

Postup M Mate nakonfigurované typy spojeni traktoru. [— 77]

1. & - Otevrete aplikaci Tractor-ECU.

2. Klepnéte na ,Nastaveni“.
= Zobrazi se dostupné profily traktoru.
= Pokud je aktivovan profil traktoru, je vétSina funkénich symboll vySedla.

3. - Pokud chcete zménit profil traktoru nebo zaloZit novy, musite deaktivovat aktivovany
profil traktoru.

4. Klepnéte na profil traktoru, ktery chcete upravit.

5. - Otevrete seznam parametrd.
= Zobrazi se parametry.

&
6. [&ﬁ - Otevrete obrazovku Geometrie traktoru.

ﬁ |>/ @ b - Vyberte aktualné pouZivané typy spojeni. Standardné je vzdy vybran typ spojeni
,neznamy“. Méjte prosim na paméti, Ze pokud vyberete jiny typ spojeni nebo vice rdznych typt
spojeni, nebude jiz automatické uspofadani zafizeni fungovat. Poté budete muset zafizeni
usporadat ru¢né.

8. Prevezméte pro dany typ spojeni pfednastavené odstupové vzdalenosti nebo zadejte novou
vzdalenost, jak je uvedeno na obrazku.

S dodatecnou licenci (€islo artiklu: 3038990035) muzete volitelné nakonfigurovat dal$i parametry
geometrie, abyste vyuZili GNSS polohu s kompenzaci néklonu bez automatického fizeni s NAV-900.
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Vysledky

K témto parametrim se dostanete na obrazovce geometrie traktoru pouzitim funkéniho symbolu

@

Existuji nasledujici parametry:

Vyska nad terénem

Vyska pfijimate GPS od zemé.

Uhel v podélném sméru (osa x)

Otéceni kolem podéiné osy.

Uhel v pfiéném sméru (osa y)

Otaceni kolem pfitné osy.

Uhel ve vertikalnim sméru (osa z)

Otaceni kolem vertikalni osy.

Faktor naklapéni

Faktor naklapéni pfijimace.

16.4 Vysledky

Aplikace Tractor-ECU dokumentuje praci ve dvou skupinach pocitadel:
= Denni pocitadla
= Poditadla vztazené k zakazce

16.4.1 Denni pocitadla
Oznaceni pocitadel Bude dokumentovano
Zpracovana trasa Trasa, na které byl aktivovan snima¢ pracovni polohy.
Zpracovana plocha Plocha, na které byl aktivovan snimac pracovni polohy. Jako
podklad pro vypoCet plochy se bere pracovni zabér nastaveny
v aplikaci Tractor-ECU.
Pracovni doba Doba, po kterou byl aktivovan snimac pracovni polohy.
Postup Denni pocitadlo smazete takto:

1. % - Oteviete aplikaci Tractor-ECU.

2. Klepnéte na ,vysledky".
= Zobrazi se maska ,vysledky“ s dennimi ¢itadi.

3. Kvymazani dennich pogitadel klepnéte na funkéni symboly.
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Symbol Toto pocitadlo se vymaze
@ Zpracovana trasa
Pracovni doba
@ V&echna denni poéitadla
16.4.2 Poditadla vztazena k zakazce

Tato pocitadla se pfenaseji do aplikace ISOBUS-TC. MlZete je aktivovat v zakazce, ty se pak
zobrazi v dopliikovém okné, jakmile je minimalizovana aplikace ISOBUS-TC.

Pocitadla vztazena k zakazce

Oznaceni pocitadel Jednotka |Bude dokumentovano
Trasa km Trasa, na které byl aktivovan snima¢ pracovni polohy.
Doba v pracovni poloze h Doba, po kterou byl aktivovan snima¢ pracovni polohy.
Pracovni poloha 0/1 0 = mimo pracovni polohu

1 = v pracovni poloze
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17 Aplikace Virtual ECU

Aplikace Virtual ECU (nebo kratce VECU) slouzi k zakladani virtualnich pracovnich po¢itacl pro tato
zafizeni:
= Pracovni zafizeni, kterd nemaji Z&dny zadany pracovni pocitaC Napfiklad: Kultivatory, pluhy,
mechanické seci stroje atd.
= Stroje ovladané palubnim pocitatem pfipojenym k sériovému rozhrani.
= Zemédeélské senzory, které jsou sériové pfipojeny k terminalu.

Spréva virtualnich pracovnich pocitacu

geometrii, typ palubniho pocitaCe) a dava je v pfipadé potfeby k dispozici ostatnim aplikacim.

171 Sprava virtualnich pracovnich pocitacu
(o Virtual ECU )
0XAD0880200C400000
f 0xA00A80180C400000
%:?Z'f‘ M2 @4—@
L’ 0XA00C80280C400000
A =
—b 0xA00400180C400000
@)= " o
0xA02242080C400000
% S1
@ Nazev virtualniho pracovniho pocitace @ ISO nazev virtualniho pracovniho poéitace
@ Typ zafizeni @ Funké&ni symboly.
Pokud je aktivovan nejméné jeden virtuaini
pracovni pocitac, zobrazi se jen symbol
Zastavit.
@ Stav virtualniho pracovniho pocitade:

zeleny = profil je aktivovan;
Zluty = profil se aktivuje po restartu terminalu.

Funkéni symbol | Funkce

_%?E Viytvofi novy pracovni pocitac.

) Aktivuje oznaceny pracovni poditac.
_-@.0'

D Deaktivuje pracovni poditaC.
_-@.O'

Otevre parametry uloZené ve virtualnim pracovnim pocitaci.

v

Q. Smaze pracovni pocitac.

g
5“’

Postup #
1. - Oteviete aplikaci ,Virtual ECU".

2. Klepnéte na ,Nastaveni®.
= Zobrazi se dostupné virtualni pracovni poéitace.
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= Pokud je aktivovan pracovni poéitac, je vétsina funkcnich symbolli vySedia.
3. Najedné strané m0Zze byt zobrazeno maximainé pét profilt pracovniho pocitaée. Pokud chcete
shlédnout dal$i profily, pfejedte prstem po obrazovce zespodu nahoru.
4. Pokud chcete zménit profil pracovniho po€itade nebo zaloZit novy, musite deaktivovat
aktivovany profil pracovniho pocitace.
17.2 Parametr

Nazev

Nazev virtualniho pracovniho pocitace.

Externi palubni poéitaé

Pokud pfipojite k sériovému rozhrani palubni poCita nebo zemédélsky senzor, musite v tomto

parametru vybrat model.

Seznam obsahuije tato zafizeni:

= Palubni pocitace, které dokazou komunikovat pfes protokoly ASD nebo LH5000 a umi tedy
komunikovat s terminalem. Pokud chcete pfipojit palubni pocitac, ktery podporuje tyto protokoly,
ovSem neni zobrazen na seznamu, kontaktujte spole¢nost Miller-Elektronik a provedte kroky
uvedené na konci této kapitoly.
= Zemédélské senzory, které Ize pfipojit k sériovému rozhrani terminalu.
= AMABUS. Méjte prosim na paméti, ze pro pfipojeni AMABUS potiebujete specialni kabel pod
artiklovym ¢islem: 30322572
Postup Seznam palubnich poéitacu aktualizujete takto:

M Kontaktovali jste spoleénost Miiller-Elektronik a obdrZeli jste USB flash disk s instala¢nim
souborem.

M Aplikace Virtual ECU je zavrena.

-

. Zastréte USB flash disk do terminalu.

N

. Spustte aplikaci Virtual ECU.
= Zobrazi se nasledujici hlaseni: ,Chcete aktualizovat seznam externich palubnich poéitaca?*

w

. Vybérem poloZky ,Ano* provedete aktualizaci seznamu.

>

Potvrdte.

(3,

. Restartujte terminal.

= Nyni mUzete také vybrat pfidané palubni poitace.

Typ zafizeni
Tento parametr vyuZivejte k uréeni typu zemédélského stroje.
Existuji nasledujici typy zafizeni:

= Seci stroj

» Rozmetadlo hnojiva

= Postfikova
= Zpracovani zemé
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Aplikace Virtual ECU

Parametr

Typ spojeni
Tento parametr vyuzivejte k uréeni typu spojeni pracovniho zafizeni.

Existuji nasleduijici typy spojeni:
= neznamy

= Kyvny z4vés

= 3-bodovy, tazeny

= 3-bodovy, pfipojeny

= Pfipojny hak

= Hlava vidlice

= Pfipojny kohout

= TaZné zafizeni

= Hlava koule

Model stroje

Tento parametr ma vliv na to, jak pracovni lista v aplikaci TRACK-Leader nasleduije Sipku. Diky
konfiguraci ma byt zaznam zpracovavanych ploch v zatackach presnéjsi.

Po kazdé zméné musite také upravit geometrii.

MoZné hodnoty:
= pfipojeno”
Nastaveni pro zemédélska zafizeni, ktera jsou pfipojena na tfibodu traktoru.
= vle€eny stroj*
Nastaveni pro zemédélské stroje, které jsou taZeny traktorem. Pracovni lista je vedena tak jako
pfivés na traktorem.

Prac. zabér

Tento parametr uvadi nastaveny pracovni zabér zafizeni.

Pocet sekci

Sem zadejte, z kolika vypnutelnych sekci se stroj sklada. U polniho postfikovace se jedné o ventily
sekci, u rozmetadla hnojiva nebo seciho stroje se mlize napf. jednat o davkovace.

Tento parametr slouzi ke zprostiedkovani spravného poctu sekci pro modul SECTION-View, abyste
sekce mohli spinat ru¢né.

Kazda sekce se zobrazi jako soucast pracovni listy na obrazovce.

Sekce

Otevfe obrazovku, ve které mlZete zadat, jak Siroka je sekce stroje.

Geometrie

Geometrie obsahuje fadu rozmérd, které pomahaji spravné zobrazit soupravu vozidla v aplikaci
TRACK-Leader a urcit jeji polohu.

Geometrii otevfete klepnutim na funkéni symbol:
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]I Otevie geometrii stroje.

B> JES

///_Z/% "D"" L ¢

D

A
Co om C|o cm
—: A : B
D

Obrazovka k zadani geometrie u riznych modeli stroje

A pfipojeno:
Odstupova vzdalenost mezi bodem pfipojeni a pracovnim bodem stroje.
vle¢eny stroj
Odstupové vzdalenost mezi bodem pfipojeni a otoénym bodem stroje.
U jednonapravovych privést se otocny bod nachazi ve stfedu napravy a u tandemového piivésu mezi
dvéma napravami. U secich stroju, kultivatord a jinych zafizeni ke zpracovani zemé je tfeba otoény
bod stanovit individualné.

B pfipojeno:

Neni k dispozici

vle€eny stroj

Odstupova vzdalenost mezi otoénym bodem stroje a pracovnim bodem.
c Jen pro rozmetadla hnojiva: Pracovni délka
D Bo¢ni posun

Pokud je pracovni zafizeni (vidéno ve sméru jizdy) posunuto doleva, zadejte zapornou hodnotu.
Napfiklad: - 50 cm.

®

B-0-0-0-0-0-0--0--0--

Geometrie stroji a zobrazeni v aplikaci TRACK-Leader
@ Pfipojené rozmetadlo hnojiva

@ VleCeny postfikova¢
@ Zobrazeni v aplikaci TRACK-Leader

TRAMLINE-View

TRAMLINE-View obsahuje parametry, kterymi mizete pfi pouzivani seciho stroje spravné
zobrazovat v aplikaci TRACK-Leader kolejové Fadky.
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Pracovni obrazovka

Abyste mohli TRAMLINE-View pouzivat, musite mit aktivovanou licenci aplikace ,TRAMLINE-
Management®.

TRAMLINE-View otevrete klepnutim na funkéni symbol:

aﬁm Otevie TRAMLINE-View.

Parametr:

= ,Rytmus kolejovych Fadk(*
Uréi rytmus kolejovych Fadku, kterym se bude pracovat.

= ,Zahajeni prace*
Uréi, na kterém misté pole chcete zadit s praci.

= ,ZaCatek polov. prac. zabéru*
Ur¢i, zda chcete provést prvni pfejezd po zahajeni prace pouze s poloviénim pracovnim
zabérem.

17.3 Pracovni obrazovka

Na pracovni obrazovce mohou byt zobrazeny tyto informace:
= Sériové pfenasena aplikacni mnoZzstvi: Pozadované hodnoty a skute¢né hodnoty
= Stav a pocet sekci
= Geometrie zafizeni

30322537-02-CS V12.20200609
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Konfigurace ISOBUS-TC

18 Aplikace ISOBUS-TC

Aplikace ISOBUS-TC spliiuje dva Ukoly:
= Jako Task Controller fidi aplikace vSechna relevantni data mezi terminalem a ostatnimi
zafizenimi, ktera jsou pfipojena na ISOBUS nebo terminal (¢ast 11 normy 1ISO11783).
= Jako Task Manager umoZiuje aplikace vytvaret a zpracovavat zakazky ISO-XML. Diky tomu
umozriuje komunikaci s databazi poli (¢ast 10 normy ISO11783).

Ukol, ktery aplikace plni, zavisi na tom, jak je nakonfigurovan parametr ,Pracovni rezim®.
= ,Standard” - jen Ukoly Task Controller
= ,RozSifeny" - ukoly Task Controller a Task Manager

18.1 Konfigurace ISOBUS-TC

18.1.1 Parametr ,farmpilot”

Tento parametr ukazuje stav spojeni s portalem ,farmpilot”.

18.1.2 Parametr ,,Pracovni rezim“

Timto parametrem nastavite, zda ma Task Controller ISOBUS-TC pracovat na pozadi nebo zda
chcete aktivné pracovat se zakazkami ISO-XML.
= ,Standard” - Jsou pfitom mozné dva zpUsoby prace.
ZpUsob prace 1:

— V8echna data zakézky se spravuji pres aplikaci , TRACK-Leader".

- VISOBUS-TC nemUZete zakladat zadné zakazky.

-V tomto pracovnim rezimu funguje aplikace ISOBUS-TC na pozadi.
ZpUsob prace 2:

- MlZete nadist data pole ze souboru Shape (hranice pole, vodici stopy) do aplikace
ISOBUS-TC. Tato data pole jsou poskytovana v aplikaci ,TRACK-Leader*. Mozné také bez
licence ISOBUS-TC.

- Po aktivaci licence ISOBUS-TC mUiZete upravovat aplikaéni mapy Shape.
- VISOBUS-TC nemUZete zakladat zadné zakazky.

= ,Rozsifeny" - V tomto pracovnim reZimu je nabidka aplikace ISOBUS-TC rozSifena.
Pfedpokladem je licence ISOBUS-TC. ISOBUS-TC slouZi v tomto reZimu ke sprévé a feSeni
zakazek 1SO-XML. Jsou pfitom mozné dva zplsoby prace.
ZpUsob prace 1:

— Zakézky ISO-XML miZete spravovat a upravovat pomoci aplikanich map.
Zplsob prace 2:
- Kmenova data mizete sami zakladat a upravovat v aplikaci ISOBUS-TC.

V tomto navodu je vysvétlen jen standardni rezim. RozSifeny reZim je popsan v samostatném néavodu
k aplikaci ISOBUS-TC.

Postup

II‘T
il

1. =¥ - Otevfete aplikaci ISOBUS-TC.

2. Klepnéte na ,Nastaveni“.
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Aplikace ISOBUS-TC
Konfigurace ISOBUS-TC

3. Klepnéte na ,Pracovni rezim*.

4. Pokud chcete pracovat se zakazkami, klepnéte na ,RozSifeny“. Pokud chcete pracovat bez
zakazek, klepnéte na ,Standard".

5. w - Potvrdte.
= Budete pozadani o zadani, zda chcete nastaveni zménit.

6. Pro potvrzeni klepnéte na ,Ano*.
= VSechna data budou zajiSténa a zméni se pracovni rezim.

7. Pockejte, dokud nezmizi vechna hlaseni.

Co se stane s daty?

Datova struktura se lisi u obou pracovnich rezim(i. Po zméné rezimu se zalohuji data zakazky popf.
pole. U opétovné zmény se nacte zaloha.

Parametr ,,Cislo TC*

Ize pomoci tohoto ¢isla rozlisit vice aplikaci Task Controller. Tim Ize za danych okolnosti Fidit, se
kterou aplikaci Task Controller ma pfipojeny pracovni poc¢ita¢ komunikovat.

Uprednostnit ,.interni Tractor-ECU?*
Tento parametr je duleZity na vozidlech, ktera maji vedle terminalu ME také vlastni Tractor-ECU.

Tento parametr aktivujte, pokud je pfijima¢ GPS pfipojen k terminalu ME nebo systému fizeni
TRACK-Leader AUTO. Parametr deaktivujte, pokud je pfijimaé GPS pfipojen k jinému terminalu.

Parametr ,,Ulozit dokonéené zakazky jako soubor?“

Pokud je tento parametr aktivni, uloZi se vSechny zakazky ISO-XML jako textovy soubor na USB
disk.

Parametr ,,Ovérovani popisu zafizeni*
Volitelny parametr. Standardné deaktivovéan.

Dbejte na to, aby byla pfi aktivovaném parametru podporovana verze Task Controller 3. Pokud je
parametr deaktivovan, je podporovéna verze Task Controller 2.

Aktivujte tento parametr jen v pfipadé, Ze chcete zajistit, aby aplikace SECTION-Control a ISOBUS-
TC komunikovala vyhradné s pracovnimi poCitaci kompatibilnimi s AEF.

Pracovni pocitace, které nejsou kompatibilni s AEF, v tomto pfipadé ISOBUS-TC nepodporuje.

Parametr ,Zjednodusené prifazeni pozadovanych hodnot?“
Volitelny parametr. Standardné je nastaven na ,Ne“.

Pokud aktivujete tento parametr, je mozné pevzit nastaveni pozadovanych hodnot z minulé zakazky
do nové zakazky. K tomu je tfeba nastavit parametr na ,Ano®.
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Konfigurace uspofadani zafizeni

KdyZ pak vytvofite novou zakazku, zobrazi se nasledujici zprava:
,Chcete prevzit nastaveni poZadovanych hodnot pro zafizeni z minulé zakazky?*

Potvrdte tuto zpravu, aby probéhlo pfevzeti nastaveni pozadovanych hodnot.

18.2 Konfigurace usporadani zafizeni

Usporadani zafizeni uvadi, ze kterych ISOBUS jobrechner( terminal nahrava geometrii pfipojenych
zemédélskych zafizeni. Geometrii potfebujete k vypoctu polohy vSech ¢asti pomoci signalu GPS. Jen
tak Ize zajistit pfesné paralelni vedeni a ovladani sekci.

Usporadani zafizeni | K.
Cﬂa OxAﬂDOEGDOOCAOSFD""
340 Tractor
Vzadu - neznamy
=
@ D:I neznamy
@74 0xA03280000C40833C
ME_Slurry_Tankest

®

!/
® ©

—
g 0XADD880000C403FD6 4___/—"‘"
88838383 Mach[ne2
@ Symbol traktoru @ ISO nazev traktoru
@ Spojeni mezi traktorem a pracovnim @ Nazev pracovniho poditace

poCitaem existuje

— propojena zafizeni
@ Symbol pracovniho poCitace ISOBUS @ Ne vSechna zafizeni na seznamu se propojuji.

(b

- odpojena zafizeni

U jednoduchych systém( mize terminal nastavit uspofadani zafizeni automaticky. Mize se tak stat
zejména v pfipadé, kdy terminél ME je jedinym prvkem, ktery zachycuje geometrii traktoru.

V nasledujicich pfipadech vSak m0Ze byt tfeba nastavit uspofadani zafizeni ru¢né:

= Pokud je v kabiné traktoru osazen jobrechner traktoru (Tractor-ECU), ve kterém je uloZzena
geometrie traktoru. V tomto pfipadé musite rozhodnout, ktery jobrechner Tractor-ECU v
usporadani zafizeni se spojuje s ostatnim zafizenim: aplikaci terminalu ME nebo jobrechneru.

= Kdyz systém nedokéaZe sdm uspofadat ISOBUS jobrechnery. Napfiklad v pfipadé, kdy traktor
tahne vice nez jeden zemédélsky stroj (napf. viiz s kejdou a vysévaci stroj).

= V pfipadé pferueni spojeni s ISOBUS jobrechnerem pfi spousténi zakazky ISO XML. Ve
vétsiné pfipadu se po opétovném pfipojeni ISOBUS jobrechneru uspofadani zafizeni nastavi
spravné.

= KdyzZ se pfi spousténi terminalu zobrazi toto chybové hl&3eni: ,Uspofadani zafizeni je
nekompletni.*

= Kdyz se pfi spusténi navigace v aplikaci TRACK-Leader zobrazi toto chybové hl&3eni: ,Data o
zafizeni se stale nahravaji." Problém mizete vyfesit nastavenim usporadani zafizeni.

Postup Takto nastavite usporadani zafizeni v pfipadg, Ze pouzivate aplikaci ISOBUS-TC v rezimu
,Standard":

M VSechny pracovni pocitate ISOBUS a virtualni pracovni pocitace, které jsou nutné pro pole, jsou
pfipojeny.
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PouZivani poli a dat shp

[[ﬂ

N
1, i\ — Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

2. Klepnéte na ,Zafizeni“.
= Zobrazi se obrazovka ,Zafizeni".
3. — Otevrete obrazovku usporadani zafizeni.
= Otevfeli jste obrazovku s uspofadanim zafizeni.
= Zobrazi se seznam vSech zafizeni pfipojenych na ISOBUS. Mezi zafizenimi se zobrazi
jejich konektory.

4, Klepnéte na polozku na nejvy33im fadku a vyberte prvni zafizeni.

5. Na druhém misté by se mélo zobrazit pracovni zafizeni, které je pfipojeno k terminalu ME.
Klepnéte na Fadek s druhym zafizenim a jedno vyberte.

6. Mezi jednotlivymi zafizenimi nyni stagi pouze vybrat vhodny konektor. Klepnéte na fadek mezi
zafizenimi a vyberte pro kazdé zafizeni vhodny konektor.

, 9

— Zadani uloZite opusténim obrazovky.

Pouzivani poli a dat shp

V kategorii ,Pole” muzete zalozit vSechna pole, na kterych pracujete. Ke kazdému poli pak mizete
pfifadit tyto vlastnosti:

= Nézev pole

= Pozemek

= Plocha

= Hranice pole

= Vodici stopy

= Sada vodicich stop

= Prekazka

= Aplikacni mapa (nutna licence ISOBUS-TC)

Symbol Funkci

Viytvofi nové pole.

i

Aktivuje pole.

c

Deaktivuje pole.

Umozni upravit vlastnosti pole.

Smaze pole.

=

Symbol se zobrazi jen v pfipadé, kdy klepnete na

Umozni import dat pole.

i
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Symbol Funkci
‘ Zobrazi naétenou aplikaéni mapu.
Zobrazi importovana data pole.
Umozni export dat pole.

Symbol se zobrazi jen v pfipadé, kdy klepnete na .

x Smaze vybrana data.

Symbol se zobrazi jen v pfipadé, kdy klepnete na .

18.3.1 K ¢emu slouzi data pole?

Ugel Vech vlastnosti pole, které jste stanovili timto zplisobem, mizete vyuZivat pfi praci s aplikaci
TRACK-Leader. Za timto G¢elem musite vzdy pfed zahajenim navigace aktivovat zpracovavané pole
v aplikaci ISOBUS-TC.

18.3.2 Zalozeni pole

Postup Nové pole zaloZite takto:

Vw._
o
1. :\ - Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

2. Klepnéte na ,Pole”.
= Zobrazi se seznam jiz zaloZenych poli. Ke kazdému poli mizete urcit nékolik dat pole.
Napfiklad: Nazev pole, plochu, hranici pole, aplikaéni mapu a pfekazky. Téchto dat mizete
vyuzit, kdyz budete v budoucnu zpracovavat stejné pole.

3. - Vytvofte nové pole.

= Zobrazi se formular pro zadani dat.

4. Zadejte do horniho fadku nazev pole.

5. @ - Opustte nahled.
= Budete dotézani, zda chcete zmény uloZit.

6. Potvrdte.

= Zobrazi se seznam zalozenych poli. Nové pole bude zobrazeno dole na konci. Kazdé pole
obsahuje jednoznaéné ¢islo PDF. Pole jsou setfidéna podie téchto Gisel. Cislo vidite na
seznamu poli nad pfisluSnym ndzvem pole. Kdyz pole otevfete, tak kromé toho vidite Cislo v
zahlavi.

Cisla PFD
Kazdé Cislo PFD se zadava pouze jednou. | kdyz smazete pole, nepouZzije se jiz toto stejné PFD.

Pfi zpracovavani poli v aplikaci TRACK-Leader se toto Cislo zadava také pfi ukladani dat pole do
databaze ngstore a pfifazuje se k nazvu pole.
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Aplikace ISOBUS-TC

PouZivani poli a dat shp

Priklad:
Zpracovana pole PFD1 se ukladaji v aplikaci TRACK-Leader pod polozkou ,ISOBUS-TC--1*.
Zpracovana pole PFD50 se ukladaji v aplikaci TRACK-Leader pod poloZkou ,ISOBUS-TC--50".

Aktivovani a deaktivovani pole
Pole aktivujete takto:

M V aplikaci Virtual ECU jste vybrali virtualni pracovni po€ita¢ pouZitého stroje nebo jste pfipojili
pracovni poéita¢ ISOBUS.

M Pracovni rezim aplikace ISOBUS-TC: Standardni

V‘w_—
M. N
1, ° N\ Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

2. Klepnéte na ,Pole”.
= Zobrazi se seznam jiz zaloZenych poli.

3. Klepnéte na zaznam s polem, které chcete zpracovat.

&

— Aktivujte pole.

5. a - Otevfete aplikaci TRACK-Leader.

6. Spustte novou navigaci.
= Terminal naéte z paméti vSechna data: Hranice pole, vodici stopy, pojezdy.
= Terminal pfitom rovnéZ zohledni, se kterym pracovnim pocitatem bylo pole zpracovano.
KdyzZ tedy zpracujete pole dvakrat po sobé se stejnym postfikovacem, naétou se podruhé
stopy prejezdu postiikovace. Pokud ale pole zpracujete rozmetadlem hnojiva, naétou se
stopy pfejezdd rozmetadla hnojiva.

7. V zavislosti na tom, se kterym strojem pracujete, miZete v aplikaci TRACK-Leader zakladat
nebo vybirat vhodnou sadu vodicich stop. Vice informaci k sadam vodicich stop naleznete v
navodu k aplikaci TRACK-Leader.

Pokud chcete pole jen zpracovat, musite jit v aplikaci TRACK-Leader v nabidce do polozky ,Pamét*

U

a smazat zde pomoci pfejezdy.
Préci ukonite takto:
M Je oteviena navigacni obrazovka v aplikaci TRACK-Leader.

M Zpracovali jste pole v aplikaci TRACK-Leader. Na obrazovce vidite pole s hranici pole, vodicimi
stopami a ostatnimi daty pole.

1. '9 - Ukonéete navigaci v aplikaci TRACK-Leader.

e
o
2. - N Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

Lad

Klepnéte na ,Pole”.

b

Klepnéte na zaznam s polem, které pravé zpracovavate.

, &

— Deaktivujte pole.
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= Pole bude deaktivovano. Pfitom se uloZi véetné v3ech aktuélnich dat pole. Pfi dalSi aktivaci
se tato data automaticky nactou.

Import dat pole (*.shp)

UPOZORNENI

o

Import hranic pole
Pro kazdé pole by se méla vzdy importovat jen jedna hranice pole, aby se zarucila spravna funkce
terminalu.

Importujte vzdy, pokud mozno, jen jednu hranici pole. Kazda hranice pole mize obsahovat
vice ostrovnich ploch.

Data pole importujete takto:

M Soubory shp jsou ve formatu WGS84.

1.
2.

S O

9.

Zkopirujte data pole, ktera chcete naimportovat, do slozky SHP na USB flash disku.
Zastrcte USB disk.

v

;_& - Otevrete aplikaci ISOBUS-TC.

Klepnéte na ,Pole".

Pokud jste doposud nezaloZili Zadné pole, zalozte je nyni. [— 90]

Klepnéte na pole, ke kterému chcete nacist data shp.
= Zobrazi se vlastnosti pole. Uvidite na strané dfive zadana data a nékolik funkénich

symbol(.

- Oteviete nahled importu.

Klepnéte na ,Typ dat”.
= Zobrazi se seznam moznych typd dat.

Vyberte druh dat pole, ktera chcete nadist.

10. Klepnéte na ,Vybér dat.

11. Vyberte soubor.

12. ‘9

= Zobrazi se nahled importovanych dat.

- Opustte nahled.
= Zobrazi se hlaseni ,Chcete importovat vybrany soubor?”.

13. ,Ano” - Potvrdte

14. Zopakujte import u dalSich dat pole.

= Vzdy se zobrazi nahled importovanych dat.

= Nactou se vSechna pozadovana data pole.

Kdyz nyni aktivujete pole, mlzete spustit novou navigaci s nactenymi daty pole.

Export dat pole

Data pole exportujete takto:
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1. Zastréte USB disk.

\l‘

S
2. é\ — Otevrete aplikaci ISOBUS-TC.

3. Klepnéte na ,Pole”.
=> Zobrazi se seznam jiz zalozenych poli.

4. Klepnéte na pole, jehoz data chcete exportovat.
= Zobrazi se vlastnosti pole. Uvidite na strané dfive zadana data a nékolik funk&nich
symbold.

, 8

6 — Otevfete seznam v3ech dat pole.

— Otevrete nahled pole.

7. eﬂ - Exportujte data pole.
= Data pole se exportuji jako soubory Shape do slozky ,SHP* na USB disk.

18.3.6 Data na datovém nosici

Pfi préci s aplikaci TRACK-Leader vznikaji dva druhy dat:
= Stopy prejezdl - tedy vSe, co je na obrazovce oznaceno zelené. Tato data popisuiji jeden
pracovni postup.

— Stopy prejezdl se automaticky uloZi v aplikaci TRACK-Leader, jakmile v aplikaci ISOBUS-
TC deaktivujete pole.

— Na USB flash disku se nachazi ve sloZce ,ngstore”.
- MZete je importovat k vyhodnoceni pomoci aplikace TRACK-Guide Desktop.

- Kazdé pole dostane nazeviISOBUS-TC--PFD. PFD zde pfitom znamena €islo PFD pole v
aplikaci ISOBUS-TC. Napfiklad: ISOBUS-TC--2

= Zmény pevnych dat pole: hranic pole, vodicich stop, pfekazek. Tato data jsou dlleZita nejen pro
pracovni postup, ale miiZete je také vyuzit v budoucnu.

- Tato data se ukl&daji jako soubory shp ve slozce ,SHP*.

18.3.7 Pfenos dat pole na jiny terminal

Postup Pfenos dat pole na jiny terminél provedete takto:
M Pracovni rezim aplikace ISOBUS-TC: Standardni
1. Termindl 1: Exportujte vSechna data pole na USB flash disk. [— 92]
2. Terminal 2: ZaloZte nové profily pole. [— 90]

3. Terminal 2: Naimportujte vSechny hranice pole, vodici stopy. atd. z USB flash disku. [— 92]

18.4 Pouzivani aplikaénich map

Aplikaéni mapy jsou mapy, které obsahuji informace o tom, jaké mnozstvi produktu (hnojivo, osivo,
pfipravek na ochranu rostlin) se ma aplikovat v kazdé oblasti pole.
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Jakmile se aplikaéni mapa nadte, zkontroluje software pomoci soufadnic GPS u vozidla, jaké
mnozstvi ma byt aplikovano podle aplikatni mapy, a pfeda tyto informace jobrechneru ISOBUS.

UPOZORNENI

Vytizeni terminalu
Pocet pouzitych aplikaénich map a jejich sloZzeni mdze mit velky vliv na vytizeni terminalu.

o Pfi vytvéfeni aplikatnich map dbejte na to, aby byly karty optimalizovany na aplikaci a pouZité
stroje.

Termindl dokaze otevirat aplikaéni mapy ve dvou formatech:
= Format Shape (*.shp)

— Kotevfeni aplikaéni mapy ve formatu Shape slouzi aplikace ISOBUS-TC.
- Muzete importovat vice aplikaénich map.

- Pouzivat mizete jen jednu aplikaéni mapu. Pokud chcete pouzit vice nez jednu aplikaéni
mapu, potfebujete licenci MULTI-Control. Diky tomu muzete u pracovnich zafizeni, ktera
maji vice nez jeden davkovac, pouzivat pro kazdy davkovag jinou aplikaéni mapu. Postup je
popsan v navodu k MULTI-Control.

» Format ISO-XML
- Aplikaéni mapu je tfeba pfidat na PC k zakazce ISO-XML.

- Aplikagni mapu Ize pouzivat jen spolu se zakazkou ISO-XML prostfednictvim aplikace
ISOBUS-TC.

— Format podporuje vSechny pracovni poCitate ISOBUS nezavisle na jejich vyrobci.

- Vjedné zakazce Ize pouzivat nékolik aplikacnich map soucasné. Diky tomu mizete u
pracovnich zafizeni, ktera maji vice nez jeden davkovaé, pouzivat pro kazdy davkovac jinou
aplikaéni mapu. K tomu potfebujete licenci MULTI-Control. Postup je popséan v ndvodu k
MULTI-Control.

18.4.1 Import aplika¢ni mapy Shape
K jednomu poli m(Zete importovat vice nez jednu aplikacni mapu.
Postup Aplikaéni mapu importujete takto:
M Musi byt aktivovana licence ISOBUS-TC.
1. Zkopirujte aplikaéni mapu Shape do slozky ,SHP* na USB flash disku.
2. Zastréte USB disk.

v
:7& — Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.
Klepnéte na ,Pole”.

Pokud jste doposud nezalozili Zadné pole, zalozte je nyni. [— 90]

o o B~ v

Klepnéte na pole, ke kterému chcete nadist aplikani mapu.
= Zobrazi se vlastnosti pole. Uvidite na strané dfive zadana data a nékolik funk&nich
symbold.
= Pokud je jiz k tomuto poli aktivovana aplikacni mapa, zobrazi se jeji ndzev v fadku
,Aplikacni mapa"“. | tak m(iZzete importovat dal$i.
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7. L@ — Otevfete nahled importu.

8. Klepnéte na ,Typ dat".
= Zobrazi se seznam moznych typd dat.

9. Vyberte ,Aplikaéni mapu®.
10. Klepnéte na ,Vybér souboru®.

11. Vyberte aplikaéni mapu.
=> Zobrazi se obrazovka s vlastnostmi aplikacni mapy.

12. Pfi prvnim importu aplikaéni mapy klepnéte nejprve na ,Vybér sloupce®, ¢imz vyberete sloupec s
pozadovanou hodnotou. Poté klepnéte na ,Vybér jednotky”, ¢imZ vyberete jednotku. U
budoucich importd se tyto hodnoty vyberou automaticky.

13. é)

14. Zobrazi se schéma aplikaCni mapy.

1,

16. Budete dotazani, zda chcete soubor importovat.

— Opustte obrazovku.

— Opustte obrazovku.

17. Potvrdte.

18. Aplikaéni mapa se naéte a ulozi do dat pole.

18.4.2 Vybér aplika¢ni mapy Shape
Ke kazdému poli mizete importovat fadu aplikaénich map. Pfed zahajenim prace musite aktivovat

spravnou aplikaéni mapu.

Pokud je importovana jen jedna aplikaCni mapa, automaticky se tato mapa aktivuje pfi spusténi.
Podle toho, jaky pracovni reZim pouzivate, aktivuje se aplikaéni mapa bud pfi spusténi pole (v reZimu
,otandard®) nebo pfi spusténi zakazky (v reZimu ,Roz8ifeny*).

Postup Aplikaéni mapu aktivujete takto:

™M Importovali jste vice aplikaénich map.

V‘w_—
o
1. 2 N Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

2. Klepnéte na ,Pole”.

3. Klepnéte na pole, které chcete zpracovat.
= Zobrazi se vlastnosti pole.
= Pokud je jiz k tomuto poli aktivovana aplikaéni mapa, zobrazi se jeji ndzev v fadku
LAplikacni mapa“.

4. Klepnéte na polozku ,Aplikacni mapa“.
5. Vyberte ,Aplikaéni mapu®.

= KdyZ budete aktivovat pole, pouzije se tato aplikaéni mapa.

18.4.3 Zpracovani aplikaéni mapy Shape

Po provedeni importu aplikaéni mapy mizete:
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= upravit vdechny hodnoty o urcité procento, nebo
= upravit vybrané hodnoty o celé Eislo.

Postup Takto zménite vSechny hodnoty soucasné:

[{'

N
1. 2 =9 Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

2. Klepnéte na ,Pole”.

3. Klepnéte na pole, které chcete zpracovat.

4. Klepnéte na .

5. Klepnéte na

6. Zadejte, jak chcete hodnoty zménit. Napfiklad: 50% = snizit na polovinu, 200% = zdvojnasobit

1. w - Potvrdte.
=> Zobrazi se obrazovka ,Aplikaéni mapy“.
= V8echny hodnoty byly zménény.

¥

= - Zménu ulozite opusténim obrazovky.
Postup Takto zménite vybranou hodnotu:
1. =% - Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

2. Klepnéte na ,Pole”.

3. Klepnéte na pole, které chcete zpracovat.

4. Klepnéte na .

5. Ve sloupci s pozadovanymi hodnotami (vlevo) klepnéte na hodnotu, kterou chcete zménit.
= Zobrazi se klavesnice.

6. Zadejte novou hodnotu.

1. V - Potvrdte.
= Zobrazi se obrazovka ,Aplikacni mapy".
=> V upravené burice se zobrazi nova hodnota.

o 2

- Zménu ulozite opusténim obrazovky.

18.4.4 Aplikaéni mapy ISO-XML

Aplikaéni mapy ve formatu ISO-XML se vytvafeji v elektronické databazi poli a pfenasi se na terminél
spolu se zakazkou ISO-XML.

Pro kaZdé zpracovani potfebujete licenci ISOBUS-TC.

Prace se zaké&zkami ISO-XML je popséna v navodu k aplikaci ISOBUS-TC.
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Aplikace ISOBUS-TC
MULTI-Control

MULTI-Control

Po aktivaci licence MULTI-Control mizete pouzivat aplikaci MULTI-Control k pfifazeni vice
aplika¢nich map jednomu stroji.

Toto je nutné ve dvou pfipadech:
= MULTI-Rate — Kdyz stroj aplikuje pouze prostiedek, ktery je davkovan vice davkovaci. Napfiklad
postfikova€ se dvéma nadrzemi a dvéma regulacnimi armaturami.
= MULTI-Product — Pokud ma stroj vice nadrzi, které slouZi k aplikaci rozdilného mnozstvi riznych
prostfedk(. Napfiklad: Seci stroj s tekutym hnojivem.

Aplikace MULTI-Control je popsana v samostatném névodu k obsluze.

Pracovni rezimy

Funkce Pracovni rezim: Standardni Pracovni rezim: RozSifeny

MULTI-Product nelze Ize

MULTI-Rate lze lze
V12.20200609 97
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19 Aplikace FILE-Server

Aplikace FILE-Server slouZi ke zfizeni pamétového mista na terminalu. Toto pamétové misto mohou
vyuzivat vSechna zafizeni ISOBUS bez vlastniho USB rozhrani. Tim mizete aktualizovat nékteré
ISOBUS jobrechnery a u ostatnich existuje moznost ukladat napf. protokoly nebo chybova hla3eni.

Za timto uCelem se v paméti terminalu zaloZi sloZka ,Fileserver®. V ni mate pfistup ke véem
zarizenim ISOBUS a data mlZete bud zapisovat nebo &ist.

Maximalni velikost pamétového mista ¢ini 5 MB.

Postup M Pokud chcete soubory zkopirovat do terminalu, musi se tato data nachazet na USB flash disku
ve slozce ,Fileserver".

™M Modul plug-in ,FILE-Server” je aktivovan.

- Otevrete aplikaci FILE-Server.
=> Zobrazi se Uvodni obrazovka aplikace.

2. Klepnéte na ,Pamet".
- Zkopirujte soubory z USB flash disku na SD kartu v terminalu (import).

4, ¢ - Zkopirujte soubory z SD karty v terminalu na USB flash disk (export).
= Zobrazi se toto hl&3eni: ,Spustit import?* nebo ,Spustit export?“.

o

. Pro potvrzeni klepnéte na ,Ano*.
= Data se zkopiruji.
= Zde vidite seznam sloZek na USB flash disku: Slozky na USB disku [— 30]
= Zobrazi se zprava:

6. Pro potvrzeni klepnéte na ,OK".

= Import nebo export dat byl ispéSné dokoncen.
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20 Technicka data

20.1 Technicka data terminalu

Provozni napéti 10V-32V

Odbér proudu (provoz) 1,3 A (typicky) -5 A

Pfikon Typicky: 15 W
Maximalni: 60 W
Okolni teplota: -30°C-+70°C
Skladovaci teplota -30°C - +85°C
Rozméry (é xV xH) 344,6 mm x 253,9 mm x 86,4 mm
Hmotnost 3,8 kg
Kryti IP6KX podle 1SO 20653;2013
EMK ISO 14982
EDS ochrana ISO 10605:2001 stupen IV

Zkou$ky dopadu na zivotni | Vibrace:

prostredi Urovefi 1 1SO 15003 s teplotnim prekrytim drovné 2 pode ISO 15003
Otfesy:
100 otfesl na napravu a smérs 15 g a 11 ms podle IEC 60068-2-27

Procesor i.MX 515 600MHz

Koprocesor: STM32F105

Pamét 256M mDDR

Bootovaci pamét 128M SCL-NAND-Flash

Operacni systém WinCE 6.0

Displej 12,1" XGA TFT

Plast Hlinik

Vstupy / vystupy 1xUSB

1 x Sub-D 9 zditka (CAN a napéjeni)
1 x Sub-D 9 zastréka
1 x Sub-D 9 zastréka
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1 x M12 (D: kamera)

1 x M12 (E: nepouziva se)

1 x M12 (Industrial Ethernet)
1 x SMA (anténa GSM)

Plany obsazeni

Pfipojka A (CAN-Bus)

® @
o\ ‘eess |0

® ®

9-polova zditka D-Sub
Kolik Nazev signalu Funkce
1 CAN_L CAN_L out
6|-Vin Napajeni, zemé
2 CAN_L CAN_L in
7| CAN_H CAN_Hin
3 CAN_GND CAN zemé, interné na zem
8 | CAN_EN_out Spinané vstupni napéti, < 250mA
4 CAN_H CAN_H out
9| +Vin Napajeni
5 Zapalovani Signél zapalovani
Stinéni | Stinéni Stinéni ESD/EMK

Pripojka B

® ®

ol o

® ©®

9-pélova zastrcka D-Sub

Pfipojka B je 9-pdlova zastrcka Sub-D.

Na zakladé jejiho obsazeni Ize zastrcku vyuzivat k témto Gceldm:
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Technicka data

Plany obsazeni

Ugel Pouzité koliky
Jako druhé rozhrani CAN 7,9
Jako druhé sériové rozhrani 2,3,4,5
Jako signalni vstup pro dva digitalni a jeden 1,5,6,8
analogovy signal.
Kolik Nazev signalu
1 Snimag kola'
6 | Vyvodova hfidel?
2 IRxD2
7|CAN2_H
3 TxD2
8 | Snimac pracovni polohy3 nebo
Zpétny signal ke zjisténi sméru jizdy
4 Napajeni pro pfijima¢ GPS
Spinané vstupni napéti < 500mA
9|CAN2_L
5 GND
Stinéni | ESD/EMC stinéni
Legenda:

1) Digitélni vstup podle normy: ISO 11786:1995 kapitoly 5.2

2) Digitalni vstup podle normy: ISO 11786:1995 kapitoly 5.3

3) Analogovy vstup podle normy: ISO 11786:1995 kapitoly 5.5

Pripojka C

OO,

A

O

® ©®

9-pélova zastrcka D-Sub

Kolik

Nazev signalu

Funkce

—_

(DCD1)

Spinané vstupni napéti, < celkem max. 250 mA
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Kolik Nazev signalu Funkce
(Kolik 1 + Kolik 4)
6 DSR DSR
/RxD /RxD
7 RTS RTS
[TxD [TxD
8 CTS CTS
(DTR) Spinané vstupni napéti, < celkem max. 250 mA
(Kolik 1 + Kolik 4)
9 (RI) 5V <250 mA
GND Signal, zemé
Stinéni Stinéni Stinéni ESD/EMV
20.2.4 Pripojka D a E (Kamera)

Zditka M12: Kamera

Kolik Nazev signalu Funkce
1 Nézev signalu Napdjeni, celkem max. 500mA
2 Power GND Napajeni, zemé
3 FBAS2 Kamera
4 FBAS Kamera
5 Signal GND Signal, zemé
6 Stinéni Stinéni ESD/EMK
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20.2.5 Pripojka ETH (Ethernet)

Zditka M12: Ethernet

Kolik Nazev signalu Funkce
1 TD+ bilo-oranzova
2 RD+ bilo-zelena
3 TD- oranzova
4 RD- zelena
5 Kolik neni k dispozici Kolik neni k dispozici
Stinéni Stinéni Stinéni ESD/EMK
20.3 Licenéni podminky
Software pouzivéa tyto knihovny open source:
= Vlastni
http://lwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/eigen/LICENSE.ixt
= Spatialite
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/spatialite/LICENSE..txt
= Proj4
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/proj.4/LICENSE.txt
= Expat
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/expat/LICENSE.ixt
= WCELIBEX
http://lwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/wcelibex/LICENSE .txt
* Agg
http://lwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/agg/LICENSE .txt
= Poco C++
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/poco/LICENSE.txt
= QT
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/qt/LICENSE..txt
= Boost

http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/boost/LICENSE..txt
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B&hem prace se mohou mj. zobrazit nasledujici chybové hl&3eni:

Obecné

Text chybového hlaseni

Mozna pficina

Mozné odstranéni chyby

Néktera pfifazeni se nepodafilo smazat.

Soubory, které maji byt smazany, se
aktualné pouZivaji.

Chyba v polozce objectpool

Vymazte Objectpool a restartujte terminal.
[— 69]

ECU: Offline - spojeni bylo pferuseno.

Spojeni mezi terminalem a ECU bylo
pferuseno.

Zkontrolujte spojeni. [— 18]

GPS

Text chybového hlaseni

Mozna pficina

Mozné odstranéni chyby

Vynulovani pfijimace GPS se nepodaifilo.

Byl vybran Spatny ovladad.

Vyberte spravny ovladac. [— 32]

Externi navigaéni lidta je aktivovana.

Deaktivujte externi navigacni listu [— 59]
a spojte pfijima¢ GPS pfimo s terminalem.
[—32]

Prijima¢ GPS neni aktivovan pro e-Dif.

Na pfijimaci GPS neni k dispozici aktivace
e-Dif.

Obratte se na technickou zakaznickou
sluzbu.

Pfijima¢ GPS byl odstranén.

Spojeni mezi terminalem a pfijimacem
GPS je pferuseno.

Zkontrolujte spojeni. [— 32]

Pfijima¢ GPS byl nakonfigurovan pro
TRACK-Leader AUTO.

Zkontrolujte pfenosovou rychlost pfijima&e
GPS. [— 50]

Piijima& GPS neni inicializovany.

Terminal nem(iZe rozpoznat aktualni
konfiguraci pfijimace GPS.

Nastavte pfijima¢ GPS zpét na vyrobni
nastaveni. [— 34]

Prekroceni Casu.

Byl vybran Spatny ovladad.

Viyberte spravny ovladac. [— 32]

Externi navigacni lista je aktivovana.

Deaktivujte externi navigaéni listu [— 59]
a spojte pfijima¢ GPS pfimo s terminalem.
[— 32]

Neni odblokovana SIM karta.

Je aktivovan dotaz na PIN SIM karty.

Deaktivujte dotaz na PIN SIM karty.

Neplatné zadani.

Pfi zadavani byly pouzity nepfipustné
zvI&Stni znaky.

Opravte zadani.

Nepodafilo se rozpoznat pfipojeny
pfijimac.

Byl vybran Spatny ovladac.

Viyberte spravny ovlada¢. [— 32]

Byl pfipojen neznamy piijima¢ GPS.

PouZijte standardni ovladag GPS. [— 32]

Modem neodpovida.

Spojeni mezi pfijimacem GPS a GSM

Zkontrolujte spojeni.
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Text chybového hlaseni

Mozna pficina

Mozné odstranéni chyby

modemem je pferuseno.

Systém jesté neni pfipraven ke
komunikaci.

Pockejte chvili.

Spustte znovu systém.

Ovlada¢ nemuze Gist.

Ovlada¢ nem(Ze zapisovat.

Externi navigaéni lidta je aktivovana.

Deaktivujte externi navigaéni liStu [— 59]
a spojte prijima¢ GPS pfimo s terminalem.
[—32]

Tractor-ECU

Text chybového hlaseni

Mozna pricina

Mozné odstranéni chyby

Je tfeba aktivovat vozidlo!

Aktuainé neni aktivovano zadné vozidlo.

Aktivujte vozidlo. [— 71]

Aktivni geometrie traktoru je mozna
neuplna. Zkontrolujte nastaveni.

Zkontrolujte geometrii traktoru. [— 76]

Virtual ECU

Text chybového hlaseni

Mozna pricina

Mozné odstranéni chyby

Pozor! Nastaveni geometrie stroje bylo
vynulovano.

Geometrie VECU je chybna.

Zkontrolujte geometrii VECU. [— 83]

Spojeni s externim palubnim pocitaem
bylo pferuseno.

Spojeni mezi terminalem a externim
palubnim pocitatem pferudeno.

Zkontrolujte spojeni. [— 60]

Chybal Neni aktivni Zadny stroj.

Aktualné neni aktivovan zadny stroj.

Aktivujte stroj. [— 81]

Tento nazev profilu jiz existuje! Stornovat
zadani?

Stejny nazev profilu uz byl pouZzit.

Zadejte jiny nazev profilu. [— 82]

Nebyla zadan pracovni zabér nebo sekce
popf. neni platna. Stornovat zadani?

Zadani pracovniho zabéru a sekci je
netplné.

Zkontrolujte nastaveni pracovniho zab&ru
a sekci. [— 83]
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